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◈ (중국) Baidu, 중국에 자율주행 MaaS 플랫폼 도입

◈ (이탈리아) Hitachi, 이탈리아에 배터리 구동 트램 도입

◈ (영국) Vodafone, 차량 추적 기술 테스트

◈ (미국) Ford, 전기차(EV) 및 자율주행차(AV)에 290억 달러 투자

(중국) Baidu, 중국에 자율주행 MaaS 플랫폼 도입(중국) Baidu, 중국에 자율주행 MaaS 플랫폼 도입(중국) Baidu, 중국에 자율주행 MaaS 플랫폼 도입

ㅇ  중국  대표  자율주행  업체인  ‘Baidu’는  중국  광저우시에서  인공지능(AI)  교통  서비스를  제공하는  MaaS 

자율주행 플랫폼을 구축함

-  ‘Baidu’는  베이징에서  이미  로보택시를  운영하고  있으며,  중국  춘절  연휴  기간동안  5개  차종,  총 

40대  이상의 자율주행차량  보유

ㅇ  광저우시에서  고정  노선  무인  버스와  로보택시  운행을  시작하였으며,  승객들은  50개  이상의  픽업 

스테이션에서  Apollo  로보택시를 부를  수  있으며,  차량들이  정기적인  청소  및 소독을  함

-  Apolong  미니버스가  호수,  공원  인근  셔틀  운행을  하며,  Apollocop  차량이  주요  간선도로를 

따라  운행되며  Baidu  로보버스가  고정  노선을  따라  축제  목적지로  이동함

-  승객들은  Baidu  Maps와  Apollo  Go  모바일 어플리케이션으로  예약할 수 있음

ㅇ  ‘Baidu’의 교통수단은 인공지능(AI) 도로변 인프라와 디지털트윈 클라우드 플랫폼 구성된 지능형 네트워크로 구성됨

-  실시간  신호 정보는  로보버스 후면에 고정된 외부 화면 및  로보버스 내부에 장착된 모니터에 상영됨

ㅇ 앞으로  ‘Baidu’는  100여개의  로보택시를  개발하고,  광저우  황푸구에  약  1,000개의  픽업스테이션을 

설치하는  등  시범사업을 이어나갈 예정임

※  출처:  https://whal.eu/l/w7zVRP67
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ㅇ 철도차량 관련 영국 기업인  ‘Hitachi  Rail’은  이탈리아에 배터리로 구동되는 트램을 도입함

-  이탈리아  피렌체에서  배터리로  구동되는  트램을  시험한  결과,  기존  Sirio  트램에  배터리  팩을  설치함으

로써 트램 위 전선 설치에 드는 수백만 달러를 절약할 수 있음

-  배터리 구동 트램은 대량 수송 교통수단인 동시에 전선이 도시미관을 해치는 단점을 최소화할 수 있음

-  또한,  해당  솔루션은  전차가  브레이크를  밟을  때  배터리로  전력을  변환하여  전체적인  에너지  소비량을 

줄이고 환경을 보호할 수 있음

※  출처:  https://whal.eu/l/znPoR4b7
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ㅇ  영국의  이동통신기업  ‘Vodafone’은  자율주행차(AV)의  정확한  위치를  알려줄  새로운  정밀  위치 

추적  기술을  테스트함

-  사물인터넷(IoT)  플랫폼을  이용하여  실제  위치에서  10cm  이내의  차량을  원격  추적할  수  있으며, 

이는  현재 표준  위성  시스템보다  3m  이상 향상된  수치라고  밝힘

-  테스트는  AV의  대량  도입이  가능하도록  위치를  제공하는  첨단화된  GNSS(Global  Navigation 

Satellite  System)  증강 서비스  공급업체인  ‘Sapcorda’와  협력하여  수행됨

ㅇ 이  솔루션을 활용하여  자율주행  트럭이 전기자전거  이용자  등 타  도로 사용자들에게  주의를  기울일 수 

있으며,  이는 자동으로 차량의 이동 방향을 지정해줄 수 있음

-  IoT  차량과  ‘Sapcorda’의  GNSS  수신기  네트워크  및  증강  기술을  연계하여  위성의  곡률,  시간  차이 

등을 고려하여  위치 정확도를  향상시킴

※  출처:  https://whal.eu/l/oE6mj0dn
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ㅇ  자동차  제조 관련  미국  기업인  ‘Ford’는  4분기  실적  보고에서  전기차(EV)와  자율주행차(AV)에  총 

290억 달러  투자 계획을  발표함

-  2025년까지 전기차(EV)에  220억 달러,  자율주행차(AV)에  70억 달러 배정  예정

-  Mustang  Mach-E(머스탱  마하-E)는  2021년  말  최초  E-Transit  상용  밴  차량을  시작으로  2022년 

중반까지 전기  F-150  픽업이 추진될  예정임

ㅇ  전기차(EV)  생산력은  전  세계적으로 확대될  예정임

-  현재  ‘Ford’는  미시간주(F-150),  미주리주(E-Transit),  캐나다(SUV),  멕시코&중국(Mach-E)  등에서  EV를 

생산하고 있음

ㅇ  또한,  ‘Google’과의  데이터 기반  협업을 통해  커넥티드  차량(CV)  제공이  더욱  강화될  예정임

-  수백만 대의  ‘Ford’ 차량이 Google 앱과 서비스를 내장한 안드로이드 기반으로 구동될 것이며, Google 클라우드의 

인공지능, 머신러닝, 데이터 분석 기술을 활용하여 운영을 현대화하고 CV 기술을 발전시킬 수 있음

※  출처:  https://whal.eu/l/9nYMJm5n


