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대 륙 조 직 위 치 성 격
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아태지역 국가후원

1  ITS 세계대회 

□ 개요

ㅇ 지능형교통시스템(ITS : Intelligent Transport Systems) 분야의 최대 

규모인 전시회 학술회의로 ITS 관련 정보교환과 기술교류 등 국

제협력 대회

- ITS 세계대회 한국대표단 자격 참가, 인적 네트워크 강화

- ITS 기술동향 자료 수집

- 한국관 운영을 통한 국내 ITS 기술 및 차세대 ITS 홍보

- ITS 세계대회 이사회 참석 및 네트워크 구축

□ 개최방법

ㅇ 1994년 1회 파리 대회를 시작으로 매년 아시아, 미주, 유럽 3개 

대륙을 순차적으로 돌아가면서 개최되고 있으며, 횟수가 거듭될

수록 대회 규모가 점차 확대되어 가고 있음

□ 세계조직 및 구성
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□ 세계대회 개최 현황

회차 기간 국가 도시
전체
참가자

참가국
국내
참가자

국내
전시참가

논문
접수건수

1 `94.11.30~12.03 프랑스 파리 2,200 34 - - 458

2 `95.11.09~11.11 일본 요코하마 3,400 38 - - 483

3 `96.10.14~10.18 미국 올랜도 4,200 40 - - 580

4 `97.10.21~10.24 독일 베를린 2,577 41 120 6 594

5 `98.10.12~10.16 한국 서울 5,012 50 2,609 85 512

6 `99.11.08~11.12 캐나다 토론토 4,660 58 102 3 521

7 `00.11.06~11.09 이탈리아 토리노 6,006 53 120 2 628

8 `01.09.30~10.04 호주 시드니 3,818 46 120 4 567

9 `02.10.14~10.18 미국 시카고 4,500 40 5 2 510

10 `03.10.16~10.20 스페인 마드리드 7,200 75 133 12 785

11 `04.10.18~10.24 일본 나고야 61,394 53 216 20 841

12 `05.11.06~10.10 미국 샌프란시스코 40,000 59 182 10 626

13 `06.10.08~10.12 영국 런던 30,000 75 120 6 807

14 `07.10.10~10.13 중국 베이징 40,000 46 150 30 681

15 `08.11.16~10.20 미국 뉴욕 30,000 50 100 12 700

16 `09.09.21~09.25 스웨덴 스톡홀름 8,512 61 134 17 1,275

17 `10.10.25~10.29 한국 부산 39,000 84 21,000 104 1,169

18 `11.10.16~10.20 미국 올랜도 10,000 75 100 8 729(45)

19 `12.10.22~10.26 오스트리아 비엔나 10,699 91 110 6 1,100(62)

20 `13.10.14~10.18 일본 도쿄 8,000 60 100 9 744(56)

21 `14.09.07~09.11 미국 디트로이트 9,160 65 50 5 656(27)

22 `15.10.05~10.09 프랑스 보르도 11,500 102 88 5 600(29)

23 `16.10.10~10.14 호주 멜버른 11,496 73 112 8 663(25)

24 `17.10.29~11.02 캐나다 몬트리올 8,000 65 121 15 1,000(30)

25 `18.09.17~09.21 덴마크 코펜하겐 10,000 96 139 8 702(13)

26 `19.10.21~10.25 싱가포르 싱가포르 14,500 90 504 9 604(21)

27 ‘20.10.04~10.08 미국 LA

28 ‘21 독일 함부르크

29 ‘22 중국 수조
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2  제26회 싱가포르 ITS 세계대회

□ 기간 : 2019. 10. 21(월) ～ 10. 25(금)

□ 장소 : 싱가포르  *장소 : Suntec Singapore Convention & Exhibition Centre

□ 주제 : “Smart Mobility, Empowering Cities"

(스마트 이동, 도시 발전의 원동력)

□ 주최 : 싱가포르 육상교통청(LTA) / ITS 싱가포르

□ 개최 규모

 ㅇ (참가규모) 총 14,500명 / 회의참가자(3,100명), 전시참가자(10,900명)

   * 아시아(80%), 유럽 및 중동·아프리카(12%), 미주지역(4%), 기타지역(3%)

  - 회의참가자는 일반등록(69%), 발표자 및 좌장(24%), 학생(7%)으로 구성

  - 전시참가자는 전시장방문자(68%), 공공분야(16%), 전시관운영자(16%)로 구성

  - 개‧폐회식 108명, 언론관계자 229명, 스탭 및 자원봉사자 148명 참가

 ㅇ (Top 10 참여국) 싱가포르(6,167), 일본(1,139), 중국(511), 한국(504), 미

국(410), 독일(320), 호주(311), 말레이시아(288), 대만(244), 인도네시아(208)

 ㅇ (프로그램) 세션(214), 관련행사(11), 후원 세션(21)으로 구성

 ㅇ (기술시찰·시연) 15개 기술시찰 2,891명 참가, 8개 기술시연 1,270명 참가

□ 한국 대표단 주요 활동내용

ㅇ 대표단 규모 : 국토부, 도공, ITS 협회 등 약 500여명 

ㅇ 주요 활동

- ITS 아태·세계 이사회, 고위급 회의 및 학술세션 참관

- 한·미, 한·인니 ITS 협력회의 참가

- 한국 ITS 홍보관 운영

- ITS 아태, 세계대회 이사회 참석
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일시 주요일정 비고

10.20
(일)

12:30∼13:30 ITS AP 정책분과 회의 Meeting Room 304, Level 3

14:00∼16:00 아태 이사회 회의 (AP BoD) Meeting Room 304, Level 3

16:00∼17:30 세계 이사회 회의 (WC BoD) Meeting Room 304, Level 3

18:30∼20:30 ITS 중국 주최 만찬 (China Night) 리츠칼튼 멜리니아 호텔

19:30∼21:30 ITS 대만 주최 만찬 (Taiwan Night) 써머가든

10.21
(월)

14:00∼15:00 한미협력회의 JW 매리엇 호텔, 골프

16:00∼17:00 개회식

17:00∼19:00 전시개막식 및 전시장 오픈

17:40∼19:00 한국관 리본컷팅 및 한국관 리셉션 국토부, 부천시, 도공, 협회 외
한국관 (부스no 190)

18:30 VIP 디너 National Gallery (국립미술관)

10.22
(화)

08:30∼18:00 한국관 오픈

11:00∼12:30 전체회의I 참석 지자체(부천시) 공로상 수상(안)

11:00∼12:00 오전 전시장 투어 안내:안수연

15:00∼17:00 한국관 리셉션

15:30∼16:00 대만 홍보관 리셉션 부스no. 106

16:00∼17:00 홍콩 홍보관 리셉션 부스no. 98

18:30∼20:30 한국 참관단 만찬 한식당(Seoul)

10.23
(수)

08:30∼18:00 한국관 오픈

11:00∼12:30
PL2 : 혁신적인 이동성 서비스 추진
Mobility on Demand, MaaS 참관

1400∼1500 한·인니 ITS 협력회의 마리나 만다린
VANDA 4 LEVEL 6)

15:00∼17:00 한국관 리셉션 한국관 부스내

10.24
(목)

08:30∼18:00 한국관 오픈

14:00∼15:30 집행회의 참관 부천시 발표

14:00∼18:00
기술시찰
(센토사지역ST Engineering社버스자율주행)

10.25
(금)

08:30∼15:00 한국관 오픈

11:00∼12:30 SIS64 (일상에 적용되는 C-ITS의 편익)

15:00∼16:00 폐회식

16:30∼20:00 세계대회 이사회 회의 및 만찬

3  전체 일정 

□ 주요 일정 



- 5 - 

4  프로그램 일정표

시간
10/20
(일)

10/21(월) 10/22(화) 10/23(수) 10/24(목) 10/25(금)

8 00

30

등
록

등
록

청
년
인
재

개
발

프
로
그
램

전
시

등
록

청
년
인
재

개
발

프
로
그
램

전
시

등
록

전
시

등
록

청
년
인
재

개
발

프
로
그
램

전
시

9 00

청
년
인
재

개
발

프
로
그
램

회의
세션

회
의
세
션

시
연

기
술
시
찰

시
연

기
술
시
찰

청
년
인
재

개
발

프
로
그
램

회
의
세
션

시
연

기
술
시
찰

회
의
세
션

회
의
세
션

시
연

기
술
시
찰

30

10 00

30 휴
식

휴
식

휴
식

휴
식

휴
식

11 00

회의
세션

전
체
회
의
1

전
체
회
의
2

전
체
회
의
3

회
의
세
션30

12 00

점
심30

ITS
AP
정책
분과
회의

점
심

점
심

점
심

점
심13 00

고
위
급

회
의

30
전
체
회
의
4

14 00

등
록

아
태
이
사
회

회
의

회
의
세
션

회
의
세
션

회
의
세
션

회
의
세
션

30

15 00
폐
막
식

30 휴
식

휴
식

휴
식

16 00 개
막
식

회
의
세
션

회
의
세
션

회
의
세
션

30 세계
이사
회
회의17 00

전시환
영리셉
션 및
전시회
개막

30

18 00
B
O
D

디
너

30

V
I
P

디
너

갈라 디너
플라워 필드 홀,

가든스 바이 더 베이
(Flower Field Hall,
Gardens by the Bay)

19 00

30

20 00

30

21 00

30

22 00

30

23 00

VIP 디너
(6:30-10:00)
(내셔널 갤러리
– 대법원 테라스)

30

24 00
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개회식 인사말 (LTA 청장) 아태지역 명예의 전당(개인공로상)

폐회식 (청년인재개발 수상식) 폐회식 (청년인재개발 수상식)

5  주요 공식 행사 

□ 개․폐회식 

ㅇ 개회식 : 10. 21(월), 16:00~17:00, Level 6

- 대륙별 명예의 전당 수상

* Brian Negus, 호주 (아태지역)

* Jim Barbaresso, 미국 (미주지역)

* Violeta Bulc, EC (유럽지역)

ㅇ 폐회식 : 10. 25(금), 15:00~16:00, Summit Room

- 청년인재개발 수상식

* 한국참가자팀 대상 수상 (최승은 학생팀)
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6  주요 세션 

□ 전체회의

ㅇ 총 3개 세션

ㅇ PL01 : ADVANCING CONNECTED & AUTOMATED MOBILITY

DEPLOYMENT (연결 및 자동화된 이동성의 발전)

- 일  시 : 2019. 10. 22(화), 11:00~12:30

- 장  소 : Summit Room

- 기조연설자 : Swan Gin Beh, 회장, 경제개발이사회, 싱가포르)

- 사회자 : Saurav Bhattacharyya, CEO, Quantum Inventions Pte Ltd, 싱가포르

- 발표자 : 문영준, 박사, 한국교통연구원, 한국

Seleta Reynolds, 부장, LA 교통부, 미국

Carlo des Dorides, 이사, European GNSS Agency (GSA), 체코

ㅇ PL02 : PROMOTING INNOVATIVE MOBILITY SERVICES

(혁신적인 이동 서비스 촉진)

- 일  시 : 2019. 10. 23(수), 11:00~12:30

- 장  소 : Summit Room

- 기조연설자 : Ping Soon Kok, 대표, Government Technology Agency, 싱가포르

- 사회자 : Lina Lim, 수석교통계획가, 정책 계획 그룹장, LTA, 싱가포르

- 발표자 : Mu-Han Wang, 과학기술 자문국장, 교통통신부, 대만

Roger Millar, Secretary, 워싱턴주 교통부, 미국

Henrik Hololei, 국장, DG MOVE, 유럽연합집행기관
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ㅇ PL03 : INTELLIGENT MOBILITY SOLUTIONS FOR A SUSTAINABLE

SMART CITY (지속가능한 스마트 시티를 위한 지능형 이동 솔루션)

- 일  시 : 2019. 10. 25(금), 13:30~15:00

- 장  소 : Summit Room

- 기조연설자 : Chong Kheng Chua, 인프라 & 개발 부대표, LTA, 싱가포르

- 사회자 : Shiang Long Lee, 육상시스템 대표, ST Engineering, 싱가포르

- 발표자 : Dennis Walsh, 수석 엔지니어, Queensland Transport and

Mainroads, 호주

Steve Morris, 설계 및 컨설팅서비스부문 대표, AECOM, 미국

□ 집행회의

ㅇ 총 12개 세션

ㅇ ES01 : TECHNOLOGY AND SAFETY ISSUES FOR CONNECTED

AND AUTOMATED DRIVING (커넥티드·자율주행의 기술 및 안전 이슈)

- 일  시 : 2019. 10. 22(화), 09:00~10:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Angelos Amditis, 연구국장(ERTICO 회장), Institute of

Communication & Computer Systems (ICCS), 그리스

- 발표자 : Toshihiro Sugi, 자율주행계획국장, 국가정책국, 일본

Ed Bradley, 관리자, 토요타 북미지점, 이사, ITS America, 미국

Paul C. Ajegba, 기술사/국장, 미시건주 교통국, 미국

ㅇ ES02 : AUTONOMOUS VEHICLES TESTING - HOW DO WE

ADDRESS LEGISLATION DISCREPANCIES?

(자율주행시험 - 관련법의 모순에 대한 고민)

- 일  시 : 2019. 10. 22(화), 14;00~15:30
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- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Shailen Bhatt, 회장 및 CEO, ITS America, 미국

- 발표자 : Gillian Miles, CEO, 국가교통위원회, 호주

Jennifer Cohan, 비서관, 델라웨어시 교통국, 미국

ㅇ ES03 : AUTONOMOUS VEHICLES IN PUBLIC TRANSPORTATION

– SEPARATING HYPE FROM REALITY

(대중교통에서의 자율주행차량 – 현실과의 괴리)

- 일  시 : 2019. 10. 22(화), 14:00~15:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Mara Bullock, ITS 및 기술계획실장, WSP Canada, 캐나다

- 발표자 : Katsuya Abe, 이사, 국토인프라교통관광부, 일본

Tina Quigley, CEO, Southern Nevada 지역교통위원회, 미국

Mahmood Hikmet, 연구개발실장, Ohmio Automotions, 뉴질랜드

ㅇ ES04 : FREIGHT PORTS AND CROSSINGS (화물항구와 교차지점)

- 일  시 : 2019. 10. 23(수), 09:00~10:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Richard Easley, 설립자, E-Squared Consulting Corporation, 미국

- 발표자 : David Foo, 국장, Ops-Tech, Maritime and Port Authority, 싱가포르

Xiaodong Wu, 부시장, 쑤저우시, 중국

Gene Seroka, 상임이사, LA 항만청, 미국

Phanthian Zuesongdham, Head of Digital and Business

Transformation, 함부르크 항만청, 독일

ㅇ ES05 : TRANSFORMING MAAS FROM IMAGINATION TO

REALITY (MAAS의 실현화)
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- 일  시 : 2019. 10. 23(수), 14:00~15:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Jacob Bangsgaard, CEO, ERTICO - ITS Europe, 벨기에

- 발표자 : Shu-Chuan Chang, 교통국 부국장, 까오슝 시정부, 대만

Roger Millar, Secretary, 워싱턴주 교통국, 미국

Chris Bennetts, 상임이사, Transport for New South Wales, 호주

ㅇ ES06 : MANAGING URBAN SPACE (도시공간 관리)

- 일  시 : 2019. 10. 23(수), 16:00~17:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Piia Karjalainen, 도시이동성 차장, ERTICO – ITS Europe, 벨기에

- 발표자 : Andy Taylor, 전략 이사, Cubic Transportation Systems, 미국

Chao-Fu Yeh, 사무국장, 타이중시정부 교통국, 대만

Wai-leung Tang, 부부장, 교통부, 홍콩

Tassilo Wanner, 공공사업국장, Lilium, 독일

Iain Macbeth, 교통혁신 신사업국장, Transport for London, 영국

ㅇ ES07 : MOMENTS OF TRUTH IN MAAS IMPLEMENTATION

(MAAS 구현을 위한 결정적 시기)

- 일  시 : 2019. 10. 24(목), 09:00~10:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Brian Negus, 홍보대사, ITS Australia / 의장,

Collaborative ITS Consulting Australia, 호주

- 발표자 : Colin Lim, CEO, mobilityX, 싱가포르

Neil Pedersen, 상임이사, Transportation Research Board, 미국

ㅇ ES08 : TODAY’S MOBILITY: ACCESSIBILITY, INCLUSIVITY AND
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SAFETY (오늘날의 이동성: 접근가능하고 포괄적이며 안전한 교통)

- 일  시 : 2019. 10. 24(목), 11:00~12:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Carol Schweiger, 회장, Schweiger Consulting LLC, 미국

- 발표자 : Susan Harris, CEO, ITS Australia, 호주

Amy Ford, 수요대응이동성연합 국장, ITS America, USA

Leslie Richards, Secretary, 펜실베니아주 교통국, 미국

ㅇ ES09 : IS PROLIFERATION OF NEW TECHNOLOGIES CREATING A

LEVEL PLAYING FIELD? (신기술의 확산은 공평한 경쟁의 장을 만드는가?)

- 일  시 : 2019. 10. 24(목), 14:00~15:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Dean Zabrieszach, CEO, HMI Technologies Pty Ltd 및 

Ohmio Automation Ltd, 호주

- 발표자 : T. Russell Shields, 의장, Ygomi LLC, 미국

Ramin Massoumi, 상무, Iteris, 미국

ㅇ ES10 : DRIVING ITS THROUGH THE POWER OF DATA

(데이터가 ITS 에 미치는 영향)

- 일  시 : 2019. 10. 24(목), 16:00~17:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : 미정

- 발표자 : Syahrunizam Samsudin, CEO, Touch ‘n Go Sdn Bhd, 말레이시아

Jarrett Wendt, 경영부사장, 북미 파나소닉, 미국

Carlos Braceras, 상임이사, 유타주 교통국, 미국

ㅇ ES11 : FREIGHT MOVEMENT FOR SMART CITIES
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(스마트 시티를 위한 화물 운송)

- 일  시 : 2019. 10. 25(금), 09:00~10:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Zeljko Jeftic, 혁신 구축 부국장, ERTICO - ITS Europe, 벨기에

- 발표자 : Patrick McKenna, 이사, 미주리주 교통국, 미국

Gary Dolman, 국장, Department of Infrastructure, Transport,

Cities and Regional Development, 호주

Lars Anke, 영업사업국장, HHLA(Hamburger Hafen und

Logistik Aktiengesellschaft), 독일

ㅇ ES12 : DEMAND MANAGEMENT STRATEGIES AND PRACTICAL

CONSIDERATIONS (수요관리 전략 및 적용)

- 일  시 : 2019. 10. 25(금), 11:00~12:30

- 장  소 : Nicoll 3

- 사회자 : Stephen Hewett, 사업국장 & 국제교통자문, Beca Ltd, 뉴질랜드

- 발표자 : Xiaojing Wang, 회장, China ITS Industry Alliance, 중국

Soren Tellegen, 경영부사장, Kapsch, 오스트리아

□ 특별회의

ㅇ 전문가가 주관하는 주제 맞춤형 세션으로 ITS 구축, 개발관련 특

정 관심 주제에 집중할 수 있는 컨텐츠 제공

□ 과학분야논문 세션

ㅇ 자율주행 및 커넥티트카를 활용한 에너지 효율실현, AI 및 데이

터분석을 활용한 수요관리‧추적, 리스크 관리, V2X를 활용한 경

로예측 및 교통관리 최적화 등 총 9개 세션
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참고 1  전체회의 주요내용

[PL 01] 연결 및 자동화 관련 모빌리티 구축 고도화

□ 개요

ㅇ (목적) 커넥티드 환경의 자동화된 이동성 확산과 조화로운 운송 생태계

달성을 위한 당면 과제(표준화, 다양한 운송수단 사용 등) 논의

ㅇ (時/所) 10.22.(화), 11:00-12:30 / Summit Room

□ 주요 논의 내용

ㅇ (미국) 자동차 외의 다양한 마이크로 모빌리티(전동 킥보드 등)의 

활용이 증대됨에 따라 도시 이동성 강화에 준비와 대응 필요

- LA의 경우, 도시가 실시간 교통관리 및 공공정책에 활용할 수 있는

데이터를 수집하도록 이동성 데이터 규격(MDS)을 마련

* MDS(Mobility Data Specification): 도시와 민간이 모빌리티 운영 정보를 공유

할 수 있는 표준화된 양방향 통신 응용 프로그램 세트

- 또한, 오픈 소스 기반의 공공-민간 플랫폼 제공을 위해 Open

Mobility Foundation을 설립하여 도시 통합 이동성을 위해 노력 중

ㅇ (싱가포르) 도시 이동성 강화를 위한 소비자의 수용성 확보와 규정

마련을 위해 노력 중

- 2017년 초 기본 계획 수립 및 국가표준 개발을 확대하고, 도시의 

차량 관리를 위한 표준 개발 등을 준비

* 택시/공유차량 등에 공통적으로 적용할 수 있는 법 시행 예정('20)

ㅇ (유럽) 이동성 증진을 위해 위치정보를 이동성 관련 App.의 핵심 요소로 고려

- 위치 정보 정확성(20cm 이내), 안전성(인증, 보안) 확보가 가능한 

플랫폼인 갈릴레오 운영 중
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< 정책 시사점 >

ㅇ 커넥티드 환경의 통합 이동성 확보를 위해 공공-민간 협업 기반의 오픈 
소스 개발, 모빌리티 데이터 표준화, 위치정확도 확보를 추진 중

ㅇ 이와 함께 사회적 수용성 확보를 이동성 확대의 주요 요소로 고려하고 
이용자에게 친숙한 디지털 환경(모바일 등)의 활용 방안 모색

* 정확성 기술 향상과 보안과 유럽 표준 개발을 통해 도시 내 통합 이동성

확보 가능성을 높일 수 있을 것으로 예상
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< 정책 시사점 >

ㅇ 세계는 이동성 강화를 위해 MaaS 서비스 제공을 고려하고 있으며, 모빌리티 
공유를 위한 플랫폼 개발과 사회적 수용성을 주요 성공 요인으로 고려 중

ㅇ 특히, 사회적 수용성 확보를 위해 이용자 니즈 파악이 필요하며, 사용자 
행태 변화를 위해 단계적이고 점진적 접근이 필요함을 강조

[PL 02] 지속가능한 스마트시티를 위한 지능형이동성 솔루션

□ 개요

ㅇ (목적) 다양한 교통수단의 등장에 따른 통합 모빌리티 서비스 구현을

위한 당면 과제와 고려사항 등을 논의

ㅇ (時/所) 10.23.(수), 11:00-12:30 / Summit Room

□ 주요 논의 내용

ㅇ (싱가포르) 통합된(integrated), 지능형(intelligent), 포괄적인(inclusive)

이동성 제공을 목표로 다양한 실증 추진

- 고령자, 시각장애인 등 교통약자가 모두 이용 가능한 교통환경 구현

- 사용자 니즈를 고려한 오픈 소스 플랫폼 기반의 대중교통 공유 서비스 제공

ㅇ (대만) 이용자 중심의 서비스를 MaaS의 성공의 주요 요인으로 고려

- 모든 서비스의 오픈 플랫폼으로 전환, 빠른 변환이 가능한 시스템과

서비스 개발이 필요함을 강조

* 연속적 이동성 서비스, 여행계획 수립 강화, AI 분석, 쉬운 결제 체계 등이 함께 필요

ㅇ (미국) 사회적 형평성을 고려한 수요 기반의 모빌리티 서비스 제공 필요

- 워싱턴주는 수요 기반의 모빌리티 제공을 위한 가이드라인을 제정하고,

공공-민간의 협업이 MaaS 성공의 주요 요인 중 하나로 고려

ㅇ (유럽) 모빌리티 공유를 위해 데이터 접근성을 높일 수 있는 솔루션

제공과 접근성을 위한 주차 정보 제공 솔루션 강조



- 16 - 

< 정책 시사점 >

ㅇ 통합 이동성 제공과 관련한 차량 공유 환경은 교통관리 뿐 아니라 도시 
사용의 효율성을 증가할 것으로 기대

 - 이를 위해, 교통관리의 범위를 육상교통 수단은 물론 자전거와 같은 모든 
수단과 드론, 에어 택시와 같은 수단까지 고려 필요

참고 2  정책‧기술세션 주요내용

[ES 06] 도시 공간 관리

□ 개요

ㅇ (목적) 통합 모빌리티 서비스 제공이 도시 교통관리에 미치는 영향에 대해 논의

ㅇ (時/所) 10.23.(수), 16:00-17:30 / Nicoll 3

□ 주요 논의 내용

ㅇ (독일) 에어 택시 개념의 신교통 수단인 초경량 비행기 개발

- 이/착륙에 필요한 공간이 작고, 기존 관제 시설 이용이 가능하여 

향후 도시 이동성을 증대할 것으로 기대

ㅇ (EU) MaaS를 통한 마이크로 모빌리티의 사용과 차량 공유의 확대로

도시 교통관리의 친환경성을 향상할 것으로 예상

- 또한, 출발지와 목적지에 대한 정보를 알고 있어 예측된 교통관리와

도시 관리가 가능

ㅇ (대만) 지역 특성을 고려한 오토바이 무인 공유로 보행자 통로 

확보 등 도시 내 이동성 강화 
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< 정책 시사점 >

ㅇ 자율협력주행자동차 산업은 급진적으로 발전하고 있으며, 자율협력주행이 

가진 위험요소를 제거하기 위해선  더 안전한 교통 환경을 구축해야함

ㅇ 무인자동차의 위험요소를 완화하고 신기술을 도입하기 위해선 환경의 모든 

요소가 서로 소통하고 반응하는 시스템을 구현해야 함

[SIS01] Highly connected and automated multimodal urban system

□ 개요

ㅇ (목적) 교통 네트워크 전체를 통합하여 증가하는 도시 인구가 쉽고,

안전하게 이동할 수 있도록 하기 위함

ㅇ (時/所) 10.21(월), 09:00-10:30 / Room 327

□ 주요 논의 내용

ㅇ 도시교통시스템에서의 교통상태 추정

- 카메라센서를 이용하여 교통흐름, 보행자 등을 감지하기 위한 실증

- 기대효과 : 정류장의 보행자를 파악하여 효율적인 버스운영, 교통

대기행렬 길이를 기반으로 한 신호현시 적용, 불법주정차 감지 

ㅇ 미래 자율운송 서비스를 위한 디지털 인프라의 역할

- 자율협력주행 수준이 레벨4에서 레벨5로 상승하기 위해서는 디지털 신호가 필요

- 디지털 인프라는 “진단-예측-최적화” 체계를 구성 
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[SIS02] Radio communication to realize connected vehicles

□ 개요

ㅇ (목적) V2V, V2I를 위한 DSRC 통신기술은 일본에 이미 구축됨.

북미와 유럽에도 곧 C-ITS 및 자율주행이 도입 될 예정임. ITU-R,

일본, 유럽, 미국 등의 담당자를 대상으로 ITS 무선 통신 정책,

표준 및 기술, 그리고 국제 조화를 위한 문제와 대책에 대해 논의함

ㅇ (時/所) 10.21(월), 09:00-10:30 / Nicoll 3

□ 주요 논의 내용

ㅇ (Gerhard Menzel) 유럽의 C-ITS 도입 추진 현황

- 2019년 유럽연합 내 C-ITS 전국구축 시작하기 위한 기반마련 완료

* C-Roads Platform 사업을 통해 유럽 내 대규모 C-ITS 구축사업은 이미 시작됨

* EU의 C-ITS 구축 전략은 근거리 통신기술과 장거리 통신기술을 결합한 하이

브리드 통신기술을 사용하는 것이며, 오직 성숙되고(Mature) 이용 가능한

(available) 기술만을 사용하여 구축함

* 이에 따라, 반려 후 금년 내로 재검토 및 재상정되는 과정에 있는 C-ITS 구축

위임법(Delegated Act)은 유럽 내 상호호환성이 가능하다는 기준(as the baseline

for Europe enabling interoperability)으로 조화된(harmonized) 사양을 도출하였음

- C-ITS 구축을 위해 지속적 지원 중

* (예산) 새로운 CEF(Connecting Europe Facilities)의 ITS 예산안(2천만유로, 약

258억원) 발표됨. 더 이상 실증사업은 없으며 오직 조화된 사양에 의거한

본 사업 구축에만 예산 투입

* C-ITS Day2 서비스와 커텍티드 자율협력주행 도입을 위한 노력 추진 중,

다양한 분야의 이해당사자들이 참여하는 CCAM 단일 플랫폼 그룹 출범함

* 유럽연합은 C-ITS 보안성 확보를 위해 C-ITS 전개중인 모든 연합국들에게 유럽

C-ITS 보안인증체계 정책에 근거한 공통의 안전한 신뢰 기준점을 제공함
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- C-ITS 보안체계 : C-ITS를 구축하는 모든 당사자를 위한 공통요소

* 유럽위원회(행정부)가 C-ITS보안인증체계 중 CPOC(C-ITS Poing of Contact),

TLM(Trust List Manager)을 완전히 지원하고 있으며, 조만간 EU 최상위 보안

인증기관(Root CA)도 운영될 예정임

ㅇ (Niels Peter Skov Andersen) 유럽의 C-ITS 통신기술 현황

- 유럽 C-ITS 위임법이 승인되지 않았으나, 유럽전역 C-ITS구축 계획에 변경은 없음

* 도로안전과혼잡완화를위한유럽전지역C-ITS구축사업착수(C-ITS Deployment takes off)

* C-Roads 구축사업과 Car2Car-Communication Consortium 간의 긴밀한 협력강화

* 차량제조사, 부품사, 통신사, 도로관리 기관 등 모든 이해당사자가 참여하는

유럽 C-ITS 구축 지원그룹 발족 성명서 발표(19.10.21)(별첨 파일 참조)

- 일반적인 차량통신기술 요구사항

* (전술정보) 장애물, 차선변경, CACC, 군집주행등주변차와협력등차량과근접한정보

→ 단거리, 저지연, 고품질통신기술사용(안전위급정보, ISO 26262 기능안전부분)

* (전략 정보) 지도, 도로상태, 소통정보 등 운행을 미리 계획하기 위한 정보

→ 장거리, 지연시간과 통신품질에 덜 구속적인 통신기술 사용

* (인포테인먼트) 운전과는 직접적으로 관련이 없는 기타 통신

- 단거리 통신기술(DSRC)를 위해 필요한 주파수 대역폭 산정(‘18.12)

* 5.9GHz에서 도로안전 메시지전송에 최대 73MHz 필요(현재 유럽은 30MHz만 분배중)

* 농경용 기계, 철도 등에서도 유사한 통신 요구사항이 존재함

ㅇ (Dr. Jovan Zagajac) 미국의 C-V2X 진행현황 공유

* 새로운 기술이 도로위에 깔릴 때, 노면 다짐기의 일부가 되지 않으면 당신

은 다져지는 노면의 일부가 된다. -Stewart Brand-

- C-V2X는 단거리(<1km) 직접통신과, 장거리(>1km) 네트워크 통신 

두가지 모드를 모두 지원함

- 포드사 통신차량 계획 : 2019년부터 미국에 출시하는 모든 신차에 

통신기능 탑재, 2020년부터 무선업데이트(OTA)기능 탑재예정,
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2022년부터 모든 신차에 C-V2X기능 탑재

- 5GAA는 FCC에 5.9GHz 75MHz 폭 ITS 스펙트럼 중 상위  

5905~5925MHz(20MHz) 대역폭을 C-V2X용도로 회수 재배정 요청

* 19년 상반기 DSRC와 C-V2X의 분리 공존 시 상호 간섭영향 시험 진행 –

시험 결과 DSRC 채널간 상호 간섭보다도 상호 영향성 없음

ㅇ (John Kenney) 북미 V2X 기술별 장단점 비교

- 미 C-ITS(CV) 인프라 구축현황 및 표준 업데이트 현황

* 미 전역에 걸쳐 총 87개의 C-ITS 사업이 계획 중이거나 운영중임

* DSRC 기술표준은 성숙되어 있으며, 물리단에서 802.11p에서 11bd Next

Generation V2X(NGV)로 개선되고, 어플리케이션 단에서 새로운 서비스 표준

들이 추가 확장되고 있음

- NGV(차세대V2X) 표준인 802.11bd는 현재까지의 DSRC 기술 투자를

보전하는 방향으로 끊김없는 진화 중(2021년 표준제정 완료)

* 기존 802.11p 기기와 하위호환성 보장, 기기 직접통신인 V2X 통신에서 하

위호환성은 매우 중요함

* 고속, 향상된 신뢰성, 측위보정, 밀리미터파 통신 등을 지원

- IEEE와 3GPP 간의 기술진화에 대한 관점의 차이

* IEEE의 DSRC 표준은 구버전(802.11p)와 신버전(802.11bd)은 같은 채널에서

공존하여 상호운영할 수 있고 하위호환이 됨

* 3GPP의 LTE-V2X(Rel.14/15), 5G_NR-V2X(Rel.16) 표준은 서로 공존이 불가

능하며 상호운영성이 없음

* 3GPP의 이동통신기반 V2X 기술을 적용할 경우 다른 버전의 차량끼리는

통신이 되지 않아 사고예방이 불가해지며, 주파수 채널도 별도 분할 사용해야

하나 IEEE DSRC와 NGV 표준의 경우 상호통신 가능하며 채널도 분할 사

용할 필요가 없어 주파수 효율성을 최적화할 수 있음

ㅇ (Neil Pedersen) 차량과 도로의 통합적인 자율협력을 위한 선결과

제를 논의하는 포럼을 TRB에서 발족함
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< 정책 시사점 >

ㅇ 유럽과 미국의 C-ITS 도입 추진 및 C-V2X 통신기술 개발 현황을 공유하고 

한국의 C-ITS 사업 추진시 참고

- 자율차, 컨넥티드 차, 전기차, 공유차 기술은 통합되어 SCAEV(Shared

Connected Automated Electric Vehicle)로 발전할 것임

- 이를 위해 TRB(교통연구위원회)는 자율공유 모빌리티 시대를 준비하기

위한 포럼 발족(목표: 안전증진, 혼잡완화, 접근성증진, 환경에너지보존,

경제발전과 평등 촉진)

- 각 분야 별 중요 고려사항

* 도로 인프라 : 고속도로, 시가지도, 교차로의 미래 디자인 / 자율차 전용선

지정 시점/ V2I를 위한 인프라 요구사항 / 차량통신을 공공기관이 지원하도록

하는 안정된 기술 환경 확립 / 공공기관의 조달 정책에 대한 영향 / 기존

표준 및 표준개발 절차에 대한 영향

* 자율모드운전 전환 시 안전 : 자율차의 능력에 대한 운전자 교육 / 사람의

개입일 필요할 경우 운전자의 주의 재획득/안전운행 유지시의 운전자 행동의

역할 평가 / 장기간 자율차 일반차 혼재시 영향 / 수동운전차량과 보행자간의

의도에 대한 상호통신

* 완전배치에 앞서 안전을 보장하는 정책 : 연방, 주, 지방 정부 책임 명확화/

시뮬레이션,모델링,비공용도로 시험과 공용도로 시험에서의 역할/ 실도로시험

중의 위험관리전략 / 긴급상황에서의 차량 대응에 대한 기준 / 주·지방정부의

시범시험을 위한 규정 / 제조물 책임 문제
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구분 내용

인프라 ∙자율주행을 위한 미래 고속소도로, 도로, 교차로 설계, I2V 통신 등

안전
∙자율주행 전환과정에서의 운전자 교육, 자율차량과 일반차량이
혼합된 환경에 대한 영향

완전한 구축 이전에
안전 보장 정책

∙연방정부, 주정부, 지역 정부의 책임 및 역할
∙표준화

데이터 이슈 ∙민간 부문 데이터 사용의 확대, 수집 데이터의 공유 등

여행자 행동 이슈 ∙자율주행 및 공유차량을 이용하는 운전자 행태 등

대중교통에 대한 영향 ∙다양한 형태의 대중교통 확대(자율 버스 등), 대중교통 운전자 등

계획 및 계획 모델 ∙불확실성을 해소할 수 있는 단계적 계획 등

토지 이용 이슈 ∙주차, 환경에 대한 이슈, 지역 경제에 미치는 영향 등

사회적 영향성에
대한 고려

∙보안, 개인정보 등

사회적 통합이
형평성에 대한 이슈

∙교통약자의 접근성 향상 등

[SIS 06] 자율주행: 자율주행 차량 및 커넥티드 자율차량과 고속도로 통합 시스템

□ 개요

ㅇ (목적) 차량 단독 지능화는 불완전하여 도로 인프라와의 협력(조화)이

요구됨에 따라 최첨단 연구 분야 중 하나인 자율주행 및 스마트 

도로 기술에 대한 관련 연구 성과, 경험 등을 공유

ㅇ (時/所) 10.21.(월), 11:00-12:30 / Room 328

□ 주요 논의 내용

ㅇ TRB는 포럼을 통해 자율주행 차량 및 공유 환경의 이동성 준비와

지속가능한 추진을 위한 10가지 이슈를 논의 중

- 인프라, 안전, 정책, 데이터, 사회적 통합 및 형평성 보장 이슈 등

* TRB의 자율주행 차량 및 공유 환경의 이동성을 위한 10가지 이슈
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< 정책 시사점 >

ㅇ 세계는 자율주행을 위해 차량과 도로의 협력을 중요하게 생각하고 있으며, 이를 위해 
정책 마련, 이용자 요구사항 분석, 최신 스마트 기술의 적용을 함께 추진 중

 - 주요 기술로는 보안, 표준화를 기반으로 데이터 처리, 센싱 기술과 AI, 
블록체인 기술 등을 고려

ㅇ 특히, 중국은 스마트 하이웨이 실증을 확대하고, 차량-도로간 협력을 위한 
글로벌 플랫폼을 만들기 위해 노력 중으로 이에 대한 대응과 모니터링 필요

ㅇ 도로-차량 간 협력 기술로 보안과 표준화를 기반으로한 위치, 고정밀

지도, 인프라-차량 간 통신, 데이터 처리, 센싱 기술 강조

- 특히 화훼이는 차량 인터넷 기술(IoV) 및 클라우드 플랫폼 기술에 

대한 글로벌 플랫폼을 만들기 위해 노력 중

ㅇ 또한, 커넥티드 환경에서 인공지능(AI)과 블록체인 기술이 최신 

기술로 고려되고, 반영되고 있음

- 공공과 민간 정보 공유가 확대되고, AI가 데이터를 통합하여 규칙을

만들어 이를 기반으로 시스템을 최적화하여 작동

ㅇ 최근 중국은 이러한 커넥티드 차량-도로 간 통합을 위한 실증 연구를

추진 중에 있으며, 대상 고속도로를 확장할 계획에 있음
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[SIS 09] 자율 차량을 디지털 인프라와 통합해야하는 과제

□ 개요

ㅇ (목적) 도로 교통의 디지털화와 자율주행 차량 등장으로 이를 지원하기

위한 데이터 중요성이 증대됨에 따라 데이터 필요에 대한 지식과 

디지털 인프라 구축을 위한 고려사항 등 공유

ㅇ (時/所) 10.22.(화), 09:00-10:30 / Room 325

□ 주요 논의 내용

ㅇ TISA*는 자율주행 관련 여행정보 제공을 위한 규격 마련 중

- 데이터 품질 확보를 위한 메타 데이터 관리를 핵심 요인으로 고려

- 자율차량용 여행정보 제공을 통해 전방 상황을 자율차량에 제공

함으로써 자율차량의 센싱 한계를 극복할 수 있을 것으로 예상

- 이와 관련한 자율차량 여행정보제공 백서 등 발간 예정('20년)

* TISA(Traveller Information Services Association): 유럽 여행자 정보 서비스

협회로, DMB 방송 주파수를 이용한 여행정보 서비스 규격(TPEGE) 등을 마련

ㅇ NDS
*는 자율주행 차량을 위한 지도 데이터와 다른 기종 차량이 

함께 활용할 수 있는 클라우드 플랫폼, 표준 개발 중 

- 지도 데이터는 고정밀 지도와 같은 정적 데이터와 차로차단, 돌발

상황, 신호 및 주차정보와 같은 동적 데이터를 모두 포함 

* NDS(Navigation Data Standard): 내비게이션 데이터 표준 협회

ㅇ 유럽은 80% 이상의 차량이 커넥티드될 것으로 예상됨에 따라 수  

많은 데이터 연계·접속을 위한 데이터 교환 협동 플랫폼을 강조

- 차량, 인프라, 센터 등의 다양한 소스로부터 온 데이터를 취합하여

가공하고, 이를 다시 제공할 수 있는 체계 구축 필요 
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< 정책 시사점 >

ㅇ 유럽 등 주요 국가는 자율주행 차량 구현과 센싱 한계 보완을 위해 지도 
및 동적 데이터의 중요성을 인식하고, 표준화 및 실증 사업을 확대 중

 - (유럽) 동적지도 플랫폼 및 자율차량에 제공할 수 있는 여행자정보제공 
규격을 함께 고려

 - (일본) 고속도로 지도 데이터 배포, 국제표준 기반 실증 사업 확대

ㅇ 또한, 다양한 소스에서 오는 데이터의 관리/처리를 위해 인프라 데이터 
표준화와 클라우드 기술 및 데이터 데이터베이스 관리 기술이 필요

- 이를 위해 이해관계자 포럼 구성 및 관련 연구, 표준화 등을 추진 중

ㅇ 일본은 자율주행 차량을 위한 동적지도 구축 실증사업을 통해 

29,205km의 고속도로 지도 데이터 제공 서비스 시작('19년 3월)

- 실증사업을 지속적으로 추진할 계획에 있으며, 국제조화를 고려하여

제정 예정인 국제표준(ISO 17572-4) 활용 예정

* ISO 17572-4: 지리정보 데이터에 대한 정확한 상대 위치 참조 규격
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< 정책 시사점 >
ㅇ 세계는 커넥티드된 자율주행 환경을 위해 인프라-차량 협업 기반의 서비스 실증을 

확대 중
 - 일부 실증을 통해 그 효과를 입증하였으며, 다양한 환경에서의 적용성을 

확인하기 위한 노력을 지속 추진 중
ㅇ 이와 함께 최근 이슈가 되는 모빌리티 서비스와 커넥티드 서비스의 조화

를 위한 노력이 유럽을 중심으로 확대 

[SIS 32] 교통사고 회피를 위한 V-I 협력형 시스템의 실질적 구현 전략

□ 개요

ㅇ (목적) V-I(차량-인프라 간) 협동 시스템 개발 및 전개를 소개하고 

교통사고 방지를 위한 V-I 협동 시스템의 기술적/정치적 주제 논의

ㅇ (時/所) 10.23.(수), 14:00-15:30 / Room 329

□ 주요 논의 내용

ㅇ (일본) 안전을 위한 차량-인프라 간 협력형 시스템 실증사업 확대

* 보행자 정보제공 서비스, 신호 교차로 신호정보 제공 및 긴급차량 주행 지원

서비스, 우회전 충돌 경고 서비스 등

ㅇ (헝가리) 도시부 V2X 서비스 실증을 위한 테스트 베드 구축

- 또한, 커넥티드 환경에서의 자율차량의 이동성 관련 표준화 추진과

연구를 위해 ‘모빌리티 플랫폼’ (포럼) 구성

ㅇ (미국) 뉴욕 시 커넥티드 차량 환경 실증을 통해 전방차량 충돌,

적색신호 경고 등 14개 서비스와 보안에 대한 실증을 수행

* 600대 차량 및 280개소의 노변장치 운영
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< 정책 시사점 >

ㅇ 자율주행 도입 시 나타나는 기존 차량과의 공존 문제 등을 해결하기 위한 
정책 마련의 중요성을 강조

  - 다양한 정책과 가이드라인을 기반으로 실증사업을 지속적으로 확대 중

[SIS 50] 자율주행 차량의 촉진을 위한 공공기관과 도시의 조치

□ 개요

ㅇ (목적) 기존 교통 환경에서의 자율주행 차량 수용 및 자율주행 환경으로의 성

공적 전환을 위한 공공기관‧정책 입안자가 고려해야할 요소와 방법 등 논의

ㅇ (時/所) 10.24.(목), 11:00-12:30 / Room 330

□ 주요 논의 내용

ㅇ (네덜란드) 세계 자율주행 관련 로드맵 및 실증사업 검토를 통해 

정부가 자율주행 정책 시 고려해야할 요소 도출

- 인프라 요구사항, 규정 마련, 시스템 인증, 교통관리 및 제어, 표준화 등

ㅇ (벨기에) 자율차량과 기존 시스템의 공존을 위한 환경 연구 및 프레임워크 마련

- 커넥티드된 자율차량의 사회적 편익 증대를 위해 정책과 도로기관

들의 관심이 필요함을 강조

ㅇ (호주) 자율주행 도입을 위한 국가차원의 가이드라인과 규정 마련

- 주행의 권한을 운전자에게 전환할 때에 대한 규정 마련이 중요함을 강조

* 자율주행 4단계 구현을 위한 37개의 실증 프로젝트 진행 중

ㅇ (일본) 자율주행 도입을 위한 공공-민간의 협력 로드맵 개발

- 자율주행을 통해 고령 인구의 사회활동 지원과 사고 감소를 달성예상

ㅇ (미국) 기존 차량, 자율주행 차량의 공존을 위한 글로벌 교통

데이터 교환 플랫폼 필요
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< 정책 시사점 >

ㅇ 유럽 등 주요 국가는 C-ITS 및 ITS 보안을 위해 법 또는 표준 등을 통해 
ITS 서비스 제공을 위한 보안 확보 방안 등을 정의

 - 특히, 데이터 표준화에 따른 보안과 서비스 제공을 위한 인증을 중요하게 
고려 중

[SIS 60] ITS 보안 프레임워크 - 모든 ITS 유스케이스 활용을 위한 보

안 통신 표준화

□ 개요

ㅇ (목적) C-ITS 및 도시 이동 서비스 제공을 위한 보안 중요성을 

인식하고, ITS 보안 관련 표준화 방안 등을 공유

ㅇ (時/所) 10.24.(목), 16:00-17:30 / Room 330

□ 주요 논의 내용

ㅇ C-ITS에 사용되는 다양한 정보를 공유하기 위해서는 보안 기술 

적용이 필요하며 최근 보안 프레임워크 국제표준을 제정

- C-ITS 정보의 익명성으로 인해 데이터 식별자에 보안 요소를 포

함하도록 표준에서 정의하고 있어 이를 준수할 필요가 있음

ㅇ 유럽의 경우, 위원회 차원에서 C-ITS 구현을 위한 보안관련 규정을

마련하고, 회원국은 이에 따라 C-ITS 도입을 추진

* EU 차원의 C-ITS 보안 및 인증을 위한 실증 사업 추진
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< 정책 시사점 >

ㅇ 사회적 손실 감소를 위한 ITS 시설의 운영 및 유지관리 중요성 증대

 - 이를 위해 사회적(사회적 손실), 기술적 요인(센서 수집, 데이터 분석)을 고려한 
사전 예방 관리 방법 등을 적용 중

ㅇ 기존 ITS 시스템과 차세대 ITS 시스템 간 조화와 안정적 운영을 위해 ITS 
시설의 적정 유지관리 시점 선정과 관리 방안 개선이 요구

[AP 02] ITS 설비의 운영 및 유지관리를 위한 고급 기술

□ 개요

ㅇ (목적) 안정적인 ITS 서비스 제공을 위한 ITS 인프라의 운영 및 

유지관리를 최신 기술과 방법 등을 공유

ㅇ (時/所) 10.22.(화), 14:00-15:30 / Nicoll 2

□ 주요 논의 내용

ㅇ (싱가포르) 통합 관리시스템을 이용한 데이터 분석을 통해 예측 

알고리즘을 개발하고, 이를 기반으로 사전 유지관리를 수행 중

- ITS 시설 정보의 수집과 컨디션 모니터링, 빅데이터 관리가 중요

ㅇ (일본) 일부 ITS 인프라 관리 실패 시 발생하는 사회적 손실 비용을

고려하여 ITS 시설물의 적정 유지관리 시기를 결정

- 향후, 사전 유지관리를 위한 고급 모니터링 기술, 이용자 시간 가치

등을 적용하여 예측 가능성 향상 예정
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< 정책 시사점 >
ㅇ 일본은 '공공-민간 ITS 이니셔티브 및 로드맵' 정책과 함께 ITS 관련 부처와 일본의 

민간 부문의 미래 비전을 공유하고 다양한 미래 이동성 구현을 준비 중

 - 2020년 도쿄 올림픽을 대비하여 다양한 실증을 추진하고, 자율주행 레벨 
3단계 구현을 목표로 추진

[AP 04] 일본의 커넥티드 및 자율차량 전개를 위한 정부 역할

□ 개요

ㅇ (목적) 일본에서 추진 중인 공공-민간 협력 기반의 커넥티드 및 

자율차량 관련 연구 개발 및 실증 사례, 정책 추진 사항 등 공유 

ㅇ (時/所) 10.23.(수), 09:00-10:30 / Nicoll 2

□ 주요 논의 내용

ㅇ 일본은 ‘전략 혁신 촉진 프로그램('18~'22)’을 통해 자율주행 서비스

구현을 위한 연구 진행 중

- 현재 2단계 추진 중으로 실증, 기술개발 및 규정 마련, 사회적 수용성

연구 및 국제 조화를 중점적으로 고려

- 또한, 물류(트럭 군집주행)와 모빌리티 서비스의 실증과 자율차량의

운영 영역을 일반도로까지 확장 계획

* 협력형 신호교차로 정보제공, 고속도로 합류부 제어, 자율주행 버스 실증 포함

ㅇ 제한된 지역에서 자율주행 3단계 상용화('20년)를 목표로 관련 법/제도 등 정비 중

- 도로교통법에 자율차량의 공로 허용 기준 및 자율차량 운전자

책임에 대한 내용 추가

ㅇ 또한, ‘스마트 모빌리티 챌린지 프로젝트('19.4)’를 수립하고,

MaaS와 자율차량을 함께 고려

- 특히, 지속적인 전개를 위해 지역 정부 참여의 중요성을 인지하고,

지역 정부를 대상으로 실증 확대 중
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< 정책 시사점 >

ㅇ 세계는 기존의 ITS 시스템 외에 자율주행차 등 신교통기술 및 수단에 주목
하고 있으며, 교통기술 통합체제로 정보의 정확성 신뢰성 등에 대한 개선
(혁신)이 필요하다고 판단하여 이를 위한 여러 테스트를 추진 중

[TS05] NATIONAL ITS SYSTEMS PLANNING AND DEPLOYMENT

□ 개요

ㅇ (목적) ITS 시스템의 혁신을 위한 정책과 전략 공유

ㅇ (時/所) 10.21(월), 09:00-10:30 / ROOM 312

□ 주요 논의 내용

ㅇ 혁신을 위한 정책구현 및 호주 도로 네트워크에 대한 기존 ITS의 

실용성의 한계

- 혁신 추진을 위한 대규모 및 복잡한 도시환경에서 커넥티드 운송

기술을 구현하고 테스트하기 위한 시스템(AIMES, Australian

Integrated Multimodal Ecosystem) 추진

* AIMES는 6 의 면적에 걸쳐 지능형 센서가 설치되어 구현될 예정임

- CAV는 미래교통전략 2056(Transport for NSW(뉴사우스웨일스주))의 전략에

따라 도로안전 및 교통관리 부분의 목표를 달성하는데 도움이 될 수 있음

* CAV(Connected Autonomous Vehicles) : 커넥티드 자율주행차

- ITS 기술과 관련하여 향후 CAV가 교통류 제어, 속도제한 등 기존

ITS 기술에 비해 실용성 부분에서 높게 평가될 것으로 예상됨

ㅇ 혁신적이고 지속 가능한 ITS 정책 및 전략 기획

- 새로운 교통수단이 실제 세계에서 테스트되고 있으며, 곧 상용화가 될 전망

- 교통기술 통합체제로 정보제공의 일관성 보장과, 의사결정 강화,

신뢰도 향상 등에 대한 개선이 필요
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[TS 28] 차세대 표준: 이전의 성공을 개선할 수 있는 기회

□ 개요

ㅇ (목적) C-ITS 등 차세대 ITS의 등장으로 새로운 서비스 등이 도입됨에

따른 국가차원의 상호운용성 및 호환성 확보를 위한 기본틀(아키

텍처) 개발 및 표준화 연구 상황 소개

ㅇ (時/所) 10.22.(화), 16:00-17:30 / Room 325

□ 주요 논의 내용

ㅇ (중국) 국가차원의 표준화 추진 전략을 수립하고, 표준화 추진 플랫폼을

구축하여 표준 기반 시스템 개발과 서비스 도출 추진 중

- 최근 C-ITS 및 자율주행 기술, 교통안전 분야 표준화 중점 추진

- 또한, 중국 내 표준 관련 기관과의 협업 강화, 국가차원의 표준 

개발 및 국제표준 개발 확대, 연구개발과 표준 연계를 적극 장려

* 자국 중심의 표준화로 인해 2016년까지 국제표준 개발 전무

ㅇ (EU) 유럽 내 C-ITS의 확산 및 기존 ITS와 조화를 위한 아키텍처

(Frame Next) 개선 중

- 보안, 개인정보 보호 및 이해관계자 측면을 추가하고, 신규 서비스의

원활한 수용과 활용 증대를 위해 유지관리팀 구성

* 차세대 유럽 아키텍처는 http://frame-next.eu/를 통해 제공 중

ㅇ (덴마크) 교통정보 연계를 위한 신규 프로토콜 개발 수요를 반영

하여 오픈 소스 기반 프로토콜 개발하고, 시스템 간 연계성 강화 

* 자전거 이용 정보 제공 및 연계, 모바일 정보 제공 등에 활용 가능

ㅇ (영국) 미래 도시 이동성 강화를 위한 정책 자료 준비 중 ('20년 예정)

- 실시간 주차, 수요 기반 모빌리티 서비스를 주요 아이템으로 고려
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< 정책 시사점 >

ㅇ 각국은 C-ITS, 자율주행 등 차세대 ITS의 도입과 도시 이동성 강화를 위한 
ITS 아키텍처 개선 및 표준화 추진 전략을 수립 중

ㅇ 특히, C-ITS 등 ITS 시스템 간 상호운용성 및 호환성 확보와 국제 조화를 강조

* 데이터 개방과 활용을 포함하여 생산성을 더욱 향상시킬 것으로 기대

ㅇ (호주) 자율차량 등에 적용하기 위한 차선 인식 기술 개발

* 비포장 도로 등에서도 인식률을 높일 수 있는 방안 검토 필요
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< 정책 시사점 >

ㅇ 세계는 자율차량 도입을 위해 통신 환경 개선, 도로와 차량 센서 정보의 
융합 등을 지속적으로 추진 중

ㅇ 또한, 아시아 국가에서도 자율주행 버스 실증 등을 성공적으로 수행하고, 
실증 환경을 다양화하여 도입 및 활용 가능성을 높이고 있음

[TS 62] 커넥티드 환경의 자율차량을 위한 기술 및 테스트 베드

□ 개요

ㅇ (목적) 커넥티드 환경의 자율차량 구현을 위한 최신 기술과 실증 사례를 공유

ㅇ (時/所) 10.24.(목), 14:00-15:30 / Room 325

□ 주요 논의 내용

ㅇ (EU) V2X 기존 통신 프로토콜과 호환 가능한 V2X 통신  적용할 

수 있는 최신 통신 규격 개발 및 실증 현황 소개

* 장거리 통신 가능, 통신 지연성 감소, 신뢰성 향상

ㅇ (중국) 도로 인프라의 영상정보와 자율차량의 센서 정보를 융합

하여 사각지역의 위험을 인지할 수 있는 기술 소개

* 차량단말, 센터, 보행자(휴대용 기기)에게 제공 가능하여 안전성 향상 가능

ㅇ (대만) 자율주행 버스 실증 사례 소개 

- 보행자 인식, 오토바이 끼어들기 인식 등 성공적으로 실증을 완료

했으나, 그림자에 대한 오검지가 일부 발생

* 교통상황이 복잡한 교차로 등 8개 지역에서 추가 실증 예정

ㅇ (일본) 차량 간 통신 커버리지 중첩 문제 해결을 위한 연구 결과 

및 실증 사례 소개
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7  주요 사교 및 네트워킹 행사 

□ VIP 만찬

ㅇ 일시 : 10. 21(월), 18:30~21:00

ㅇ 장소 : 국립 미술관 (National Gallery)

ㅇ 한국 참가자 : ITS협회 김성수 부회장, 한국교통연구원 문영준박

사 외 (4명)

□ ITS 중국 주최 만찬

ㅇ 일시 : 10. 20(일), 18:30~20:30

ㅇ 장소 : 리츠칼튼 멜리니아 호텔

ㅇ 한국 참가자 : ITS협회 김성수 부회장, 박현숙 차장

□ ITS 대만 주최 만찬

ㅇ 일시 : 10. 20(일), 19:30~21:30

ㅇ 장소 : Summer Garden

ㅇ 한국 참가자 : ITS협회 김성수 부회장, 안수연 대리
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8  ITS 아태대회 이사회

□ 개요

ㅇ 회의명 : ITS 아태대회 이사회

ㅇ 일 시 : 2019. 10. 20.(일), 14:00~16:00

ㅇ 장 소 : Room 304, 썬텍 컨벤션 센터

ㅇ 의  장 : Dean Zabrieszach, ITS 호주  

ㅇ 참가자 : 11개국 AP BoD 이사 및 참관자

ㅇ 한국 참가자 : 한국 ITS 협회(김성수 부회장, 박현숙 차장), 한국

교통연구원 문영준 박사 외   

□ 프로그램

ㅇ 개회성립선언

ㅇ 지난 회의록 확인 : 지난 회의 날짜 및 장소 (2019. 3. 19., 싱가포르)

ㅇ 안건 확인

ㅇ ITS 아태 정책 소위원회의 활동보고

- ITS 세계대회 개최지 선정 절차 최종 합의안 보고

ㅇ 2020년 브리즈번 아태대회 준비현황 보고

ㅇ 2020년 LA 세계대회 준비현황 보고

- 논문 모집, 전시자 모집, 각종 프로그램 제안

ㅇ 2022년 수조 세계대회 준비현황 보고 

ㅇ ITS 아태사무국 공지사항 

- ITS AP지역 협력양해각서 체결

- 3개 대륙 사무국 MaaS 양해각서 체결
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- 브리즈번 아태대회 워크샵 공지

- 2025년 세계대회 개최지 선정 일정

ㅇ 기타 사항

ㅇ 차기 회의 시간 공지 (2020년 5월 24일, 브리즈번)

□ 주요 논의 사항

ㅇ 2025년 세계대회 유치 일정 공지

시 기 주요 일정

2019. 10. 20 2025년 세계대회 유치도시 모집 공고

2020. 3. 1
개최도시 자체평가 완료 및
2025년 세계총회 유치신청서 제출

2020. 3. 1~5.1 평가위원회(사무국, BoD이사로 구성) 사전 답사

2020. 5. 7 사전답사 결과보고 발표

2020. 9. 15 도시 소개 자료 제출 마감 (10페이지 미만)

2020. 10. 3
제안발표 및 개최지 선정
(LA 세계총회 중 아태이사회 개최시)

ㅇ 변경된 평가 방법

- 10분간 제안서 브리핑 (PPT사용)

- 32개 항목에 대해 유치도시별로 각 1분간 구두발표
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1 회의장 시설 12 친교 프로그램 23 아태지역 ITS에
미치는 효과

2 교통 접근성 13 파트너 프로그램 24 세계 ITS분야에
미치는 효과

3 전시장시설 14 기술 시찰 25 교통

4 기술시연 15 조직위원회 구성 26 인근 숙박시설 현황

5 시설 간 접근성 16 프레젠테이션 27
숙박시설 수용가능

인원

6 시설 (갈라 디너,
VIP 디너 장소 포함) 17 예산설계의 적정성 28 안전성

7 각 시설 수용 규모 18 예산 계획 29 항공 접근성

8 기술의 혁신성 19 후원 30 ITS 개발 / 구축

9 향후 4년간 비전 20 정부 지원 31 유사 행사 개최
여부

10 프로그램 21 공공 및 민간 지원 32 ITS AP 개최 여부

11 학생 프로그램 22 ITS AP 회원의 혜택

회의 전경 2021 ITS 아태총회 양해각서 체결 

- 11개국 이사들 5-1점까지 점수 부여 및 평가

- 접수 집계 및 개최지 선정

ㅇ 32개 평가 항목
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9  ITS 세계대회 이사회

□ 개요

ㅇ 회의명 : ITS 세계대회 이사회

ㅇ 일 시 : 2019. 10. 20.(일), 16:00~17:30 / 10. 25.(금), 16:30~18:00

ㅇ 장 소 : Room 304, 썬텍 컨벤션 센터

ㅇ 참가자 : 한국 ITS 협회(김성수 부회장, 안수연 대리), 한국교통연구원 

문영준 박사 외  

□ 사전회의 프로그램(10.20)

ㅇ 싱가포르 세계대회 BoD 의장, 조직위원장 환영사

ㅇ 싱가포르 세계대회 관련 주요사항 공지

□ 사후회의 프로그램(10.25)

ㅇ 인사 및 환영사

ㅇ 지난회의록 확인

ㅇ 싱가포르 세계대회 간략결과보고 및 감사

ㅇ 글로브 전달 (싱가포르→LA)

ㅇ LA 세계대회 BoD 의장 인사말

ㅇ 신규 BoD 이사 소개

ㅇ 2020년 LA 세계대회 준비현황 소개

ㅇ 2021년 함부르크 세계대회 준비현황 소개

ㅇ 2022년 수조 세계대회 준비현황 소개

ㅇ 기타안건

ㅇ BoD 만찬 (BBQ)
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도로국장 건배사 만찬 전경

10  한국 참관단 만찬

□ 개요

ㅇ 주 최 : 국토부, 한국도로공사

ㅇ 주 관 : ITS 협회

ㅇ 일 시 : 2019. 10. 22(화), 18:30~20:30

ㅇ 장 소 : Seoul, 한식

- 주 소: 1 Cuscaden Road #03-02, The Regent Hotel S249715

* 행사장에서 이동 시 차량 15분(5km), 도보 1시간(4km)

ㅇ 참가자 : 최대 85명

- 주요 참가자 : 김용석 도로국장, 장덕천 부천시장, 강성습 첨단도로

안전과장, 김영태 ITF 사무총장, 김성수 ITS협회 부회장, 정천우 국토관,

김희중 한국도로공사 처장 

- 세계대회 참가한 국내 참가자 (발표자, 전시기관, 참관자)

ㅇ 프로그램 (사회 : 이주일 센터장)

- 주요인사 소개  

- 건배사 (도로국장, 부천시장, ITF 사무총장)
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11  기술시찰

□ 기술시찰

ㅇ ITS 운영제어센터 및 싱가포르 이동성 갤러리

- 프로그램명 : Intelligent Transport System (Its) Operations Control

Centre (OCC) and Singapore Mobility Gallery

- 일시 : 10. 23(수), 09:30~13:00, 14:30~18.00

10. 24(목), 09:30~13:00, 14:30~18.00

- 담당기관 : Land Transport Authority

- 시찰내용

· 도시 교통류 및 사고관리, 수요관리를 위한 ERP를 관리하는 싱가포르 

ITS 운영제어센터(Operations Control Centre: OCC) 시찰

· Land Transport Authority의 국가 교통체계 계획 및 설계 안내

ㅇ MRT(NEL노선)의 장비 예방관리

- 프로그램명 : Predictive Maintenance For North East Line (Nel) MRT

- 일시 : 10. 22(화), 09:30~13:00

10. 24(목), 14:00~17:30

- 담당기관 : SBS Transit

- 시찰내용

· 2017년부터 운영중인 싱가포르의 북동선(NEL)의 MRT 차고지 시찰

· 데이터를 활용하여 MRT 장비 모니터링 및 유지보수 시기를 예측, 적시

에 시행하도록 하는 `통합 유지관리 및 진단시스템` 안내

ㅇ 택시 산업 시찰

- 프로그램명 : Understanding The Dynamics Of The Taxi Industry

In Singapore
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- 일시 : 10. 22(화), 14:00~17:30

- 담당기관 : ComfortDelGro

- 시찰내용

· 싱가포르 최대 택시기업 ComfortDelGro社시찰

· 싱가포르 택시산업의 개요 및 운전자 관리 및 유지보수 방법 안

내

ㅇ 공용도로의 커넥티드‧자율주행차량 운영 시험 및 연구*

- 프로그램명 : Testing And Research Of Autonomous And

Connected Vehicle Deployment On Public Roads

- 일시 : 10. 22(화), 09:00~12:30, 12:15~17:45

10. 23(수), 09:30~13:00

- 담당기관 : Nanyang Technological University – CETRAN

- 시찰내용

· 실제 환경에서 자율주행차량 탐색 및 제어의 테스트를 지원하기 위해 

설립된 CETRAN 자율주행차량 센터 시찰

* 2017년 11월 22일부터 운영중으로 싱가포르 일반도로 환경과 동일하게 설계 되었

으며 다양한 날씨 조건에서 AV의 항법 능력을 시험하기 위한 빗물 시뮬레이터와

홍수 지역도 갖추고 있음

· 자율주행차량과 스마트 신호등 사이의 상호작용 시연

· NTU V2X 테스트 베드 내에서 60GHz V2X 기술 시연 

ㅇ BULIM 버스 차고지 시찰

- 프로그램명 : Visit To Bulim Bus Depot

- 일시 : 10. 23(수), 14:00~18:30

- 담당기관 : Tower Transit Singapore Pte Ltd

- 시찰내용
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· 영국에 본사를 둔 Tower Transit社 시찰 및 기업소개

· 버스 계약 모델 및 버스 차고지 운영안내

ㅇ PSA 싱가포르 항만시찰

- 프로그램명 : PSA Singapore Port Tour

- 일시 : 10. 22(화), 09:00~12:30

10. 22(화), 14:00~17:00

- 담당기관 : PSA Corporation Ltd

- 시찰내용

· 2018년 한 해 20ft 크기 컨테이너 박스 3,631만개 분량의 물류를 처리한 

세계최대 수송서브 시찰

· 항만 자동화 기술 및 지능형 상호 연결 시스템, 자동 크레인 운영센터 

및 육상수송용 차량에 장착을 위한 갠트리 등 안내

ㅇ 싱가포르 항만 갤러리

- 프로그램명 : Singapore Maritime Gallery Tour

- 일시 : 10. 23(수), 14:00~16:00

- 담당기관 : Maritime and Port Authority of Singapore

- 시찰내용

· 싱가포르에 위치한 국제항구 및 항만센터와 항만 산업 시찰

ㅇ 차세대 이동성 관련 연구동향*

- 프로그램명 : Research Into Future Mobility Solutions

- 일시 : 10. 23(수), 09:30~13:00

10. 24(목), 09:30~13:00

- 담당기관 : CREATE – Campus for Research Excellence And Technological

Enterprise

- 시찰내용
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· 차세대 이동성 관련 연구원 및 기술기업을 위한 캠퍼스 시찰

· TUMCREATE(뭰헨 기술대 및 난양 기술대 연구센터)의 자율주행차 도

입에 대응하기 위한 대안 대중교통체계 쇼케이스

· SMART Future Urban Mobility(메사추세츠 주 기술연구원 연구센터)의 

first-last mile 맞춤형 자율주행 기술, 병원 및 관광지의 자율주행차 운영

사례, 보행환경에서의 자율주행기술 쇼케이스 

· SEC-FCL(ETH Centre의 미래도시 연구소) 기술 연구실이 연구중인 자율

주행관련 기술 쇼케이스 

ㅇ NCS CENTRE OF DIGITAL EXCELLENCE (CODE-X)

- 프로그램명 : NCS Centre Of Digital Excellence (Code-X)

- 일시 : 10. 25(금), 09:30~12:30

- 담당기관 : NCS Pte Ltd

- 시찰내용

· NCS社의 공동개발 연구실 시찰

· AI, 신규 분석과 로봇자동화(robotic process automation, RPA) 등 차세대 

교통에 이용되는 융복합 기술 안내

ㅇ 싱가포르 도시 갤러리 및 도시재개발청((Urban Redevelopment Authority:

URA) 디지털 계획 연구실

- 프로그램명 : Singapore City Gallery And URA’s Digital Planning

Lab

- 일시 : 10. 22(화), 14:30~17:00

10. 23(수), 14:30~18:00

- 담당기관 : Urban Redevelopment Authority

- 시찰내용

· 싱가포르의 토지이용 계획 및 보존 담당인 도시재개발청(URA) 시찰
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· 지리공간과 데이터 분석을 활용한 도시계획방법 및 시나리오 안내

ㅇ 싱가포르 버스 교육 및 혁신센터 

- 프로그램명 : Singapore Bus Training And Evaluation Centre

- 일시 : 10. 22(화), 14:30~17:30

- 담당기관 : SMRT Frontier

- 시찰내용

· 싱가포르의 대표적인 대중교통 운영사 SMRT Frontier 의 버스 교육평가

센터(SG BTEC) 방문

· 시뮬레이션을 통해 분석기반 운전 행동을 모니터링하여 위험요소가 있

는 운전자 식별, 운전행동 지도

ㅇ INNOSUITE

- 프로그램명 : Visit Innosuite - Uncover How Emerging Technologies

Help Solve Complex Mobility And Smart Cities Challenges

- 일시 : 10. 25(금), 09:00~12:00

- 담당기관 : ST Engineering Electronics Ltd

- 시찰내용

· ST Engineering Electronics 그룹 사옥에 위치한 InnoSuite 시찰

· 데이터 기반 교통관리 플랫폼, 스마트 메트로 제어센터, 인증시스템 등 

스마트시티 관련 솔루션 안내

ㅇ IBM STUDIO

- 프로그램명 : Visit To IBM Studio Singapore - Innovation With

The Ibm Way!

- 일시 : 10. 25(금), 09:30~12:30

- 담당기관 : IBM Singapore Pte Ltd

- 시찰내용
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· 세계 30개국의 IBM 지사와 연결된 IBM 싱가포르 지사 시찰

· IBM 이 설계한 프로그램 언어가 적용된 제품 소개

ㅇ Kim Chuan MRT 차고지 시찰

- 프로그램명 : Visit to Kim Chuan MRT Depot

- 일시 : 10. 24(목), 09:30~12:30

- 담당기관 : SMRT Corporation

- 시찰내용

· 세계 최대규모(길이 800m, 폭 160m, 깊이 23m의 11ha)의 MRT 차고지

· 열차 운행 및 정비 지원시설 시찰

ㅇ Sentosa지역 자율셔틀버스 시연*

- 프로그램명 : ST Engineering Autonomous Shuttle Public Trial In Sentosa

- 일시 : 10. 24(목), 14:00~18:00

- 담당기관 : ST Engineering

- 시찰내용

· ST엔지니어링, 교통부, 센토사 개발공사가 공동 개발한 싱가포르 최초 

자율셔틀버스 시연 및 자율주행차관리시스템(AVMS) 소개
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차량 외부 차량 내부

□ 센토사섬 자율주행버스 기술시찰

ㅇ (時/所) `19.10.24(목) 13:30~15:45 / 센토사 섬

ㅇ (배경) 도시 내 연결성 강화 및 이동성을 향상

ㅇ (주요내용)

- 버스의 전면, 후면, 좌·우측에 설치된 카메라, 레이더, 라이더 센서를

이용하여 장애물 회피, 객체분류, 차선, 도로표시 감지, 확인

- 시범운영 구간에 한정되어 정부의 자율주행버스 운영허가 승인

* 실로소포인트-비치스테이션-팔라완비치-탄종비치-센토사골프클럽등 5.7km 구간

- 제한속도는 섬의 경우 25kph이고 그 이외의 경우 40kph로 규정

* 센토사 지역은 섬으로 구분되어 제한 속도가 25kph이며, 시범운영중인 버스는

15kph로 운영 중

- DGPS를 적용하여 GPS보다 높은 위치정보 정확도 활용

- 버스에 설치된 카메라로 수집되는 영상정보는 센터운영단말에서 

실시간으로 확인이 가능하며, 이를 통해 도로상황 정보 수집

ㅇ (시사점) 시범운영 구간 내 신호가 없으며, 교차로는 모두 회전교차로 

구성되어 있어 신호정보에 대한 센서의 반응을 검토할 필요 있음
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① TECHNOLOGY TRANSFORMING VEHICLES TO ROBOTS ON WHEELS 

· (담당사) Ai Robotics

· 모든 차량을 자율 로봇으로 변환하는 최첨단 기

술을 선보일 예정

· 카메라를 사용한 컴퓨터 비전 소프트웨어를 통

해 인간의 행동 양식을 모방하여 차량의 움직

임을 스스로 조작함

· 개조 차량에 다양한 장애물 시나리오를 제시해 쉽고

안전하게 위험을 피할 수 있는 능력을 선보일 예정

② EZ10: THE SMART SHUTTLE FOR FUTURE MOBILITY

12  기술시연 

□ 기술시연

ㅇ 장 소 : 플로팅 아일랜드 (마리나 베이 근처)

* Suntec 컨벤션 센터에서 15분거리 (셔틀이용가능)

ㅇ 시 간 : 10월 25일(화) ~ 24일(목), 09:00 ~ 17:30

10월 25일(금), 09:00~14:00

□ 기술시연 주요 테마

ㅇ Autonomous Vehicle (Bus/Car) Demonstrations and Rides

- 개방 및 폐쇄 구간에서의 자율주행 시연

ㅇ ITS Vendor Demonstrations

- ITS 기술과 시스템 솔루션 시연

- 화물 운송용 및 V2X 시연을 위한 서비스 인프라  

ㅇ Static Showcase

- 차세대 버스, 승객용 드론 전시 및 시연

□ 세부 시연 내용
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· (담당사) ComfortDelGro Corporation Limited

· 세계 최대 운송 회사 중 하나인 싱가포르

ComfortDelGro는 파트너인 Inchcape Singapore와

EasyMile은 EasyMile EZ10 Autonomous Shuttle을

선보일 예정

· 세계에서 가장 널리 보급 된 자율 주행 차량

중 하나

③ MOOSHUTTLE, MOBILITY SOLUTION FOR THE PEOPLE

· (담당사) Moovita Pte Ltd

· 안전하고 편안한 자율 주행 셔틀인 MooVita의

MooShuttle을 시연

· MooShuttle 제품군은 도시 지역의 단거리 지역

이동에 적합

④ SMART PUBLIC BUS OF THE FUTURE (A CONCEPT)

· (담당사) Land Transport Authority (LTA)

· 젊은이들이 생각하는 미래의 스마트 버스 기능에

초점을 맞춤

· 2017년 LTA는 젊은층을 대상으로 통근 버스의 개념을

바꾸는아이디어를얻고자 ‘Smart Bus Challnege’를구성

· LTA가 대중의 의견을 수렴하고, 업계와 협력하

여 공공 버스 기능을 개선하고 있다는 것 홍보

⑤ COME ABOARD THE NAVYA AUTONOM SHUTTLE, THE ELECTRIC AND 
AUTONOMOUS MOBILITY SERVICE

(담당사) ST Engineering

· ‘AUTONOM SHUTTLE’에 탑승하여 핸들이나 페달

을 사용할 필요 없는 자율주행 셔틀 응용 프로그

램을 체험

· ‘AUTONOM SHUTTLE’은 도로 혼잡을 완화하

며 출발지에서 목적지까지 자율 운송

⑥ IMPROVING ROAD SAFETY FOR FLEETS AND DRIVERS THROUGH 
CONNECTED, ADVANCED DRIVER ASSISTANCE SYSTEMS USING V2X



- 50 - 

(담당사) Quantum Inventions, subsidiary of Continental

· 미래의 사고 없는 운전을 시연

· 이동 중 안전을 개선할 수 있는 V2X 기술시연

· V2X를 활용하여 다른 도로 사용자에게 충돌 위

험을 경고하여, 사고를 최소화하고 사각 지대에 통

신을 제공하여 도로 안전을 향상에 기여

· 자율주행을 통한 물품배달 시연

⑦ WORLD'S FIRST ELECTRIC AUTONOMOUS BUS

· (담당사) Nanyang Technological University (NTU),

Volvo & SMRT

· 싱가포르 난양 기술 대학교(NTU Singapore)는

실도로에서 최초 자율 주행 차를 최초로 시연하

였으며, 2013 년부터 자율 주행차 (AV) 기술의 최전

선에서있음

· Smart Campus에서 세계 최초의 12 미터 크기의

전기 자율 버스를 선보임

· NTU 연구원은 3D LIDAR, RADAR, 카메라,

GPS 및 IMU를 포함한 다양한 센서 기반 하드

웨어를 사용하여 지역화, 탐색 및 물체 감지 및

분류에 필요한 AV 소프트웨어 컨트롤러를 설계

및 개발함

· 수동 구동 차량을 레벨 4, 레벨 5 완전 자율 차

량으로 변환하는 하드웨어 및 소프트웨어 구현

을 포함하는 AV 키트 형태로도 제공

· 최첨단 인공 지능(AI) 시스템이 AV 버스 플랫폼

에 통합되어있어 자동 물체 감지 및 분류를 용

이하게하여 원활하고 안정적인 승차감
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번호 기관명 전시내용

1 한국도로공사 · 도로공사 C-ITS 시범사업, 자율협력주행

2
도로교통공단/
부천시청

· 스마트 신호 운영
· 클라우드 컴퓨팅 기반 BIS(버스정보시스템)

3 ㈜켐트로닉스 · V2X (OBU RSU)

4 ㈜노바코스 · 스마트 VDS 기반 돌발검지 시스템

5 한국건설기술연구원 · 차량 센서 기반 도로 주행환경 관측 및 정보화 기술

6 제주도 · "C-ITS 구축 효과", "자율협력주행", "e-Call서비스"

7 한국교통연구원 · 자율협력주행기술, 자율협력주행버스

8 한국교통안전공단 · K-City 및 자동차안전연구원 소개

9 한국 ITS협회 · 협회소개, 한국 ITS 구축 연혁 및 최신 트렌드 소개

- 에이티맥스 · WIM 시스템 및 차량제한 등

13  한국관

□ 전시규모 : 72㎡ (부스번호 # 190)

□ 전시장소 : 싱가포르 쑨텍 컨벤션 센터 전시관 (Level 4, Level 3)

□ 참여기관 : 11개 기관 

□ 운영시간 

ㅇ 10. 21(월), 17:00~19:00

ㅇ 10. 22(화)~24(목), 08:30~18:00

ㅇ 10. 25(금), 08:30~15:00

□ 홍보계획 

ㅇ 국토부, 협회, 도로공사 판넬 전시 및 영상 상영

ㅇ 영문 브로셔 배포

ㅇ 기념품 배포

□ 기관별 전시내용
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□ 전체 전시장 레이아웃 (Level 4)

Level 4

Level 3
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□ 한국관 디자인
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□ 한국관 내 레이아웃
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□ 한국관 오픈 컷팅식 (리본컷팅) 개요

ㅇ 일 시 : 2019. 10. 21 (월), 17:40

ㅇ 장 소 : 한국관 앞쪽

ㅇ 참 가 자 : 5~6명

- 국토부 강성습 과장

- 장덕천 시장, 부천시

- 김성수 부회장, 한국 ITS 협회

- 한국도로공사, 김희중 처장

o 프로그램 

- 리본컷팅

- 기념촬영 (VIP, 단체)

- 칵테일 리셉션

김성수 강성습 장덕천 김희중
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□ 기관별 판넬 정보 

o 한국도로공사



- 57 - 

o ITS 협회
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o 부천시 · 도로교통공단 

o 한국건설기술연구원
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o 노바코스

o 켐트로닉스
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o 제주도 
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o 한국교통연구원
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o 한국교통안전공단
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o ㈜에이티맥스
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□ 기념품 및 홍보 책자 배포

o 기념품

여권케이스 (앞면) 여권케이스 (뒷면)

o 홍보 책자

ITS협회 회원사 책자 한국ITS현황
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□ 세계대회 전시장 투어 

ㅇ 목적: 한국 참가자들에게 주요 전시업체 부스 방문 및 설명지원

(통역 제공)

ㅇ 일시: 2019. 10. 22(화)~23(수), 11:00~12:00 / 15:00~16:00 (총 4회)

ㅇ 출발지: 한국관 (부스번호 190)

ㅇ 제한인원 : 15인/회

ㅇ 투어 전시관(안)

- ST Engineering, 싱가포르 (부스번호 163)

- ITS European Pavilion, 유럽 (부스번호 375)

- Japan Pavillion, 일본 (부스번호 401)

- North American Pavilion, 미국 (부스번호 287)

ㅇ 동선(안)
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14  전 시

□ 전시 개요

 ㅇ 규모 : 88개국 321개 업체

 ㅇ 주요 전시업체

  - ST Engineering, 싱가포르

  - ITS European Pavilion, 유럽 

  - Japan Pavillion, 일본 

  - North American Pavilion, 미국 

  - AISIN, 일본

  - HUAWEI, 중국

  - Kapsch Trafficcom, 오스트리아

□ 전시장 레이아웃



- 67 - 

5G mobix 개요 관련기업

참고 1  주요 전시 업체

□ 5G mobix 

 ㅇ 주요 사업분야

  - 5G 핵심 기술기반 자율주행 차량 기능을 개발 및 테스트

  - 카테고리: 자율주행, 5G

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 유럽지역 5G 통신 실행을 위한 프로젝트로 5G Carmen, 5GCroco

등의 프로젝트와 교차 시험 중

  - 유럽의 Cooperative, Connected and Automated Mobility (CCAM)

의 실현을 위한 기술 검증 프로젝트

  - 5G Mobix는 Horizon 2020 (자율주행항목 포함 2014~2020 까지 

EC 자금 EUR800억 투입)의 일환으로 추진 중

  - EU, 터키, 중국, 한국 등 10개국 55개 파트너로 구성

* 자동차부품연구원

  - 추월, 고속도로 합류, 화물차 군집주행, 발렛 주차, 에코드라이빙, 

차량 원격 제어, 고정밀지도(High Definition Map) 개발 
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주차공간대여 시스템 트럭을 위한 녹색신호

□ Dynniq

 ㅇ 주요 사업분야

  - 다이나믹은 종사자 1,600명의 에너지 및 교통류 관리, 주차 관련 

솔루션 보유

  - 카테고리: 자율주행, 5G, 교통약자, 신호, SW

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 5G 통신기반, 단말기와 휴대전화간 통신으로 노인 전용 앱 설치 시 

노인을 위한 보행시간 추가

  - 주거지 파킹 서비스를 통해 이용하지 않는 주차공간을 대여

* 우리나라 거주지 우선주차공간을 공유하는 개념

* 안전 서비스 개념이 추가되었으며, 초기투자비용 없다는 장점

  - CCVM을 활용한 차내통신을 활용한 교통류 관리

* C-ITS 정보 수집 및 제공, 도로시설물과 연결

* ETSI(ETSI: The European Telecommunications Standards Institute)는 차량

통신을 위한 G5(Wi‐Fi) 통신 표준, 표준 ETSI ES 202 663 등 제정

  - 대형트럭에 녹색신호 우선제공, 녹색시간 및 적정 속도 정보 제공

    * 정차를 줄이고 안정된 운행 지원, 배출물 저감, 연료 및 운영비 저감 효과

* 안드로이드 앱 및 차내 단말기와 연동하여 사용
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전시관 전경 센터 관리 통합솔루션

□ Kapsch Trafficcom

 ㅇ 주요 사업분야

  - 오스트리아에 설립된 세계적인 지능형 교통 시스템 제공 기업

  - 요금 징수, 교통 관리, 스마트 도시 이동성, 교통안전 및 연결된 

차량 분야에서 솔루션 제공

  - 카테고리: Tolling, ERP, 교통관리, 커넥티드 카

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 커넥티드 차량에 대한 연구가 진행중이며, 다양한 국가*들에 도입

* 리투아니아의 V2X기반 차량 간, 차-센터간, 차-도로시설물간 정보 주고받음

  - 다양한 기관의 정보를 받아 통합하는 센터 관리 통합솔루션 개발

* Inrix, TOMTOM 등의 교통, 지역 및 정부관리, 오염 정보 등을 연계하여 표출

  - 톨링 시스템은 유로도로의 요금지불이나 혼잡통행료징수 등에 활

용되며, 다양한 기술을 활용하여 개발

* 위성톨링(GNSS: Global Navigation Satellite Systems): 차내 단말기의 위치를

추적하여 거리기반 요금 징수 가능

* 다차로무정차: DSRC(915 MHz, CEN 5.8 GHz, WAVE/G5 5.9 GHz, ISO 18000-63)

통신과 차량번호판 인식시스템ANPR(Automatic Number Plate Recognition)으로 구성

* eVignette: 이용시간에 비례하여 도로이용요금을 징수하는 시스템
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□ Aichi Steel Corporation

 ㅇ 주요 사업분야

  - 토요타 그룹 계열 특수강 전문 제조기업으로 자성재료 부품 및 

차량 센서 등 개발

  - 카테고리: 자기센서 등

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 차량 외부에 부착된 센서와 노면의 마그네틱 마커로 구성

  - 차량의 센서로 도로상에 부착된 자석의 x, y좌표를 감지하는 방법

으로 자율주행 지원

* 위치 인식차이 5mm, 200kph 이상속도 감지 가능

  - 센서는 두 종류, 마그네틱 센서와 RFID

* 설치 지역 노면 및 날씨 환경에 따라 도로 부착형과 매립형으로 구분

  - GPS를 보완하는 기술로 고층빌딩사이, 실내, 악천후 환경, 터널 

내 등에 적용 가능

* 이외 공항 항만 등의 셔틀버스, BRT, LRT, 지하철, 발렛파킹, 등

  - 적은 용량의 맵 데이터가 소요되는 장점

차량 센서 노면 센서
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□ Toyota Motor Corporation

 ㅇ 주요 사업분야

  - 1937년 설립된 일본을 대표하는 세계적인 자동차 제조회사 

  - 카테고리: V2X, Connected car, MaaS 등

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 다목적 모빌리티 서비스 전용 차세대 전기차* `e-palette` 개발

* Battery Electric Vehicle(BEV)

  - 페달, 운전대, 고정좌석등이 없는 컨테이너 형태의 차량으로 필요에 

따라 이동식 병원, 호텔, 상점, 푸드트럭 등 다목적 서비스 제공가능

  - 도쿄 2020 올림픽*의 자율주행 MaaS 지원예정

* 올림픽 기단동안 선수 및 관계자 운송, 12인승 이상 탑승 가능, 고정루프

순환형태로 시속 20kph로 운영 예정

  - 다양한 제휴 파트너사와의 협력을 통해 시험운행 추진 중

* 디디(중국), GRAB(동남아시아), UBER(미국) 등 차량공유 및 호출 서비스와

혐력을 통해 서비스 맞춤형 차량 개발

* 소프트뱅크와 협력을 맺고 합작회사인 MONET Technology 설립. Monet은

Toyota 차량의 속도, 제동 빈도, 에어컨 사용량 등 약 170여가지 정보 수집

* Myroute는 토요타에서 개발한 교통수단 통합 네비게이션 서비스앱

전시관 전경 e-palette 모형



- 72 - 

전시관 전경 싱가포르 2020 KL교통전략(16-25)

□ ASEAN Pavilion

 ㅇ 주요 사업분야

  - ASEAN 지역 및 회원국의 ITS 및 이동성 관련 청사진 소개

  - 카테고리: 교통정책, 교통전략

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 싱가포르는 육상교통 2040*을 수립하고 이동시간 단축**, 교통약

자 서비스 강화*** 및 멀티모달 환경 개선****을 비전으로 함

* Land Transport Master Plan 2040, 싱가포르 중장기 교통정책 청사진으로 싱가

포르 육상교통청(LTA)이 수립 및 배포(`19.5.25)

** 자율차 관련, Punggol 지역 자율주행시범사업, Tengh, Jurung의 혁신도시 도입

계획, MaaS 관련, DataMall(데이터 셋)을 발표하고 관련 산업발전 기반마련

*** 시각청각, 지체 장애인을 위한 앱 개발(MAVIS)

**** 실시간멀티모달여행계획수립을위한수단및경로제공시스템개발(MyTranspotSG)

  - 말레이시아 공공사업부는 ITS Blueprint(2019-2024) 수립, 지속적인 

이동성, 무정차 통행 환경, 안전, 화물차량 관리, 유관기관 협업 등 

5가지 목표*로 제시하고 ITS 서비스의 지속 발전 도모

** ①국가통합교통정보센터(NITMC), ②다차로 무정차 톨링 시스템(Mutl–Lane-

Free-Flow), ③중차량검지 시스템(Weigh-in-Motion), ④속도단속 시스템(Speed

Enforcement System Development), ⑤화물차량관리 시스템(Fleet Management)
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□ 싱가포르 육상교통청(Land Transport Authority)

 ㅇ 주요 사업분야

  - 싱가포르 교통부 산하 도로부문 설계, 구축, 운영, 유지보수 총괄 기관

  - 카테고리: 교통정책, 교통전략, 국가R&D

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 수요대응형 무인 자율주행셔틀버스 시범운영 및 도입기반 마련 

* 2015년부터자율주행연구및도입에대한추진을시작, 센토사및주룽섬에시범사업

* 자율주행차의 일반도로 적용을 위해 LTA와 연구기관들이 표준과 제도 마련중

  - Blue SG(Bollore 계열)는 싱가포르 최초의 전기 카쉐어링 시스템 도입

* 차 1,000대, 충전소 2,000개소 설치 예정, 530대, 1,035개소 배치완료 (19.4.23. 기준)

  - 도로 안전 및 환경개선을 위해 LED 가로등 교체 프로젝트를 추

진중이며, 2022년까지 모든 가로등을 LED로 전면 교체예정

* Remote control and monitoring 시스템으로 날씨, 조도에 따라 가로등 밝기 조절

  - 육상교통운영센터(LTOC)는 FASTER 이라는 대중교통 이벤트 대응 

분석 시스템을 개발하여 대중교통이용정책에 활용

* 실시간 대응, 혼잡도 관리, 대중교통 정시성 관리를 위해 와이파이, 일반 셀룰

러 통신, 교통카드, CCTV 데이터를 복합적으로 사용하여 통근자(commuter)의

대기시간, 차량 지연(delay) 등으로 혼잡정보 생성

무인자율주행셔틀버스 Blue SG 가로등교체프로젝트 FASTER
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MPA 개요 MPA 홍보

□ 싱가포르 해상항만청(Maritime & Port Authority Of Singapore) 

 ㅇ 주요 사업분야

  -  싱가포르 교통부 산하 항만 및 항구 등 해상교통 총괄 기관

  - 카테고리: 교통정책, 교통전략, 국가R&D

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - MPA는 자동항구화 시스템을 통해 컨테이너 자동관리화

  - 자율 크레인운영 센터(ACOC) 및 자율레일 장착 갠트리(ARMG)로 

컨테이너 관리

  - ARMG는 레이저 기반 시스템으로 정확하고 안전한 관리가 가능

하며, 전기 사용으로 배출물 제로

  - AGV라는 무인 차량 시스템도 개발됨. 부둣가와 컨테이너를 연결

하는 무인차량 시스템

  - 기술이 있는 기업들은 실제 테스트 적용을 위해 PSA와 협업을 

함(예: AGV 시스템을 혼잡이 높은 항만에 적용)
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전시관 전경 Neuron Neuron

□ Neuron Mobility

 ㅇ 주요 사업분야

  - Neuron Mobility는 싱가포르 소재 전기스쿠터 공유 서비스업체로 

단거리 이동성 솔루션을 통해 지역사회 변화라는 비전하에 설립

  - 아시아 태평양에서 도입중인 공유 전기 스쿠터(E-스쿠터) 솔루션 

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 친환경개인교통수단인 공유 전동 킥보드를 호주 브리즈번에 도입

되어 2개월째 운영 중이고, 싱가포르에도 도입될 예정

* 개인용 이동수단(PMD·Personal Mobility Device) 도입을 위한 제도 준비중

  - 스쿠터 형태에 앞뒤 바퀴와 핸들바 형태를 기본으로 하며 차체

(바퀴, 바닥)를 크게 하여 동남아시아 도시 보도상황에서 균형을 

잃지 않도록 디자인 함

* 노면포장 불량 등

  - 모듈형 디자인으로  유지보수 시간을 절감(수 분내 교체 가능)

  - 정해진 주차장이 없으며, GPS 기반으로 차량위치를 앱으로 확인, 

이용자 기준 근처의 킥보드 위치정보 표출하여 이용 지원
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Autonomous Line Tracking Cart 운전지원 솔루션

□ 3M

 ㅇ 주요 사업분야

  - 도로시설물, 표지 등 도로시설을 주로 제조, 차선이탈경고(LDW), 
차선유지시스템(LKS) 등 자율주행지원 시스템을 개발

  - 카테고리 : 도로인프라, 자율주행

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 자율추적카트(Autonomous Line Tracking Cart)는 두가지 방식(노

면표지 추적 및 전방 물체인후 추적)을 사용하여 자율주행 가능

  - 노면표지 추적 방식은 카메라 영상기반으로 수행됨

* 카메라는 촬영한 이미지를 픽셀 데이터로 변경하고 각 픽셀의 밝기 데이터의

크기가 극명한 경우를 차선이나 장애물로 인식

  - 전방 물체 인식 방법또한 카메라 영상기반으로 전방의 피사체를 

인지한 후 추적하며, 최대 7mph 속도까지 운행 가능

  - 이 외에도 자동차 분야의 다음분야에서 사업범위 확대 중 

* 운전자 인터페이스 (HMI): 헤드 업 디스플레이, e미러, 정보 디스플레이 등

* 센서: 센서 성능지원 솔루션

* EV 배터리: EV 배터리의 안전 및 효율을 개선

* e파워트레인: 모터 효율, 열 관리 및 진동을 개선 솔루션
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대중교통 결재 통합단말기
(GL-POS-A105)

통합 주차 및 유료도로
결재 단말기

(GL-BG-D101)

얼굴인식 솔루션
(GL-POS-FC01)

□ HANGZHOU GOLONG TECH CO

 ㅇ 주요 사업분야

  - QR코드 결제 및 근거리 무선통신 결제 시스템, 교통데이터 분석

  - 카테고리 : 통합단말기, 얼굴인식장치, 통합결재기기

 ㅇ 전시분야·기술·품목

  - 대중교통 결재 통합단말기*, 통합 주차 및 유료도로 결재 단말기 는 

다양한 지불수단**으로 지불 가능

* 기본 주파수 454MHZ, 128Mbyte storage, 고속 스캔 시스템 등, 데이터 저

장기간 15일, 4.3 인치 컬러 스크린, 온라인 업데이트 프로그램, 232,485

통신모듈

** Union pay 카드 지불방식, WeChat, Alipay, APP 코드 스캐닝 지불방식,

소액결제 방식 등

  - 얼굴인식 등 솔루션으로 다양한 수단을 통한 결제의 보안지원
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15  등 록

□ 등록비 [단위: SGD]

구분
4/1∼8/19

(조기 등록)
8/20∼9/13 9/14∼

전일등록

일반 참가자 SGD1,795 SGD1,995 SGD2,195

개도국 참가자 SGD1,250 SGD1,350 SGD1,450

발표자 / 좌장 SGD1,450

학생 SGD450 SGD500 SGD550

전시 참관 무료 (온라인 사전 등록 必)

일일 등록

일반 참가자 SGD1,000 SGD1,100 SGD1,200

발표자 / 좌장 SGD870

학생 SGD150 SGD175 SGD190

전시자 배지

전시자 및 시연자

(점심 포함)
SGD 350

동반인

(전시장만 입장 가능)
무료

갈라디너

(10/23)
SGD 250

기술시찰

(10/23∼10/25)
SGD 70
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참고 1  싱가포르 ITS 현황 

□ 교통 및 계획현황 

ㅇ 싱가포르는 아시아·태평양 지역에서 도로 인프라와 ITS가 가장 

잘 구축된 국가 중 하나로 세계 최초의 스마트 국가임 

- 면적이 작은 국가로 도심 교통 혼잡이 심각하여 다양한 수요억제정책

을 추진하고 있음

- 구역통행허가제(ALS1)) 및 혼잡통행료제도(ERP2))와 같은 운행 억제방

법과 높은 등록관세를 부하는 개인 차량의 소유제한 방법을 적용하고 

있음

◦ 싱가포르 육상교통청(LTA3))은 2014년 싱가포르 ITS Master Plan 2.0인 

“Smart Mobility 2030"을 통해 향후 15년의 ITS Master Plan을 수립함

- 이를 통해 변화 요구에 대응하고 “커넥티드 교통 커뮤니티 촉진을 

위한 전략적 리더십, 지침 및 지원을 제공함

□ ITS 현황

◦ LTA는 1998년 ERP 시스템을 도입하며 세계 최초로 도로 혼잡통행료 

자동징수를 시행함

- 운전자는 무정차로 갠트리 진입 후 차량 내 IU(in-vehicle unit)에 삽

입된 현금카드를 통해 요금을 지불하며, 요금은 진입장소 및 진입시간

에 따라 차등 징수됨

◦ LTA는 2세대 ERP 사업으로 GNSS를 이용한 요금징수시스템을 도입을 

추진하고 있음

- 모바일 통신과 GPS를 이용해 게이트 없이 거리기반으로 혼잡통행료를 징

수하는 방식(와이파이, 블루투스, 3G/4G, GPS 등 총 7가지 통신 가능)

◦ LTA 산하 운영제어센터(OCC4))는 CCTV 시스템을 통해 교통 모니터링 

1) Area Licensing Scheme

2) Electronic Road Pricing

3) Land Transport Authority

4) Operation Control Centre



- 80 - 

및 돌발상황을 24시간 관리하고 있으며, 노변 VMS를 통해 교통정보

를 제공함

◦ 싱가포르의 모든 신호는 실시간 감응제어식의 Green LInk DEtermining

(GLIDE) 시스템을 사용하고 있음

- 특히 보행신호의 경우, 교통약자에게 지급되는 비접촉스마트카드5)를 

인지하여 약 5초의 추가 보행신호를 부여하는 시스템은 운영 중

◦ 최근 싱가포르 정부는 정보통신산업 투자계획을 발표하였으며, 스마트 내

이션(Smart Nation) 마스터 플랜 하에 자율주행차(Autonomous vehicle)

의 실행 가능성 실험과 영상 분석 시스템(Video Analytics) 기술연구를 

추진중

- 실제 도로에(싱가포르 남쪽 6km 구간) Test bed를 마련하여 세계 각

국의 자율주행관련 차량 제조사 또는 관련 기관의 참여 유도

□ 미래 스마트 교통 계획

◦ 싱가포르 스마트 국가를 지향하는 비전에 맞춰, 여러 가지 스마트 계획을 

실행으로 옮기고 있으며, 사람중심의 교통체계를 구축하기 위하여 산업계

와 협력하여 공동으로 추진

◦ 승객과 상품의 수송을 위한 자율주행 차량

- 싱가포르의 자율주행 차량(Autonomous Vehicle, AV) 적용에 대한 로드맵

에는 대중교통, 화물 및 유틸리티 관리운영 포함됨.

- 싱가포르에서 대중 및 공유 교통을  위한 AV 상용화 목표를 위해, LTA는 

난양기술 대학(NTU)과 공동으로 AV 테스트 및 연구 센터(Centre of

Excellence for Testing & Research of AVs, CETRAN)를 설립

- 현재 국제 표준이 없는 실정이기 때문에 CETRAN에서 AV 테스트 요

구사항에 대한 개발을 주도할 예정

- AV를 기존 도로 교통 환경과 통합할 수 있을 것으로 전망하며, AV를 

광범위하게 적용하고자 함 

- AV 주행시험을 위한 모의 도로 환경을 제공할 수 있도록1.8-ha 규모의 

CETRAN 주행시험장이 제공

5) conicalness ePurse application standard, CEPAS
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- AV 시험은 가든스 바이더 베이(Gardens by the Bay)와 센토사섬

(Sentosa Island) 등 많은 장소에서도 수행되고 있음

- 2022년까지 AV 적용을 주거 지역으로 확대하여 도심 내 교통 환경을 

변화시키기 위한 계획 추진 중

◦ 통근자와 운전자의 질적 체험 개선

- 싱가포르는 교통체계의 구체화에 따라 포용성 (Inclusivity)은 매우 중요

한 고려 사항임

- 노인, 장애인 등 교통약자의 안전과 편의를 증진시키기 위해, 보행시간

을 확보해주는 LTA는 그린 맨 플러스(Green Man Plus) 시범 선정된 

MRT역에서 핸즈프리 발권 시험을 통해 장애인이 출입구에서 요금카드

를 대지 않아도 기차역 출입이 가능하도록 계획 수립

- 교통 혼잡 관리를 위해 싱가포르는 2020년까지 글로벌 위성항법 시스템

(Global Navigation SatelliteSystem, GNSS)을 적용한 차세대 전자식 도

로 통행료 징수(Electronic Road Pricing, 2세대 ERP) 시스템인  기술 

출시 목표 

◦ 전기 및 공유 자동차

- 전기자동차(EV)가 보다 친환경적인 운송수단으로 점점 주목받고 있음에 

따라, EV로부터 발생하는 인프라 요구사항과 새로운 비즈니스 모델을 

조사하기 위해 주요 산업계 관계자와 관련된 EV 테스트베드 구축

- 시범 사업이 성공함에 따라 후속으로 2017년 12월 볼로레 그룹(Bolloré

Group)과 협력하여 EV 자동차-공유 프로그램(EV car-sharing programme)

을 시작

- 싱가포르의 주거지역에 EV 적용을 촉진시켜 많은 거주민들이 자동차-

공유 시설을 편리하게 이용할 수 있게 하여, 향후 2020년까지 싱가포르

의 모든 주거 지역에 EV 자동차-공유 프로그램 도입 목표

- LTA는 또한 전기 버스와 하이브리드 버스의 시범 운행을 시작하여 지

역 기후 환경에 맞게 전기자동차의 장점을 활용하면서 기존의 공공버스 

운영 보완을 위한 타당성 평가 실시 예정
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표 1: 2018년 아시아·태평양 지역의 국가별 ITS 시장 점유율

표 2: 2027년 아시아·태평양 지역의 국가별 ITS 시장 점유율

□ 싱가포르 ITS 시장규모
※ 단위(BN) = 10억 달러 

※ 출처: Intelligent Transportation System Market
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분야 2018 2019 2020 2021 2022 2023 2024 2025 2026 2027
2019-

2027

교통 관리 2.25 2.53 2.92 3.39 3.83 4.36 4.94 5.57 6.27 7.06 13.7%

도로 안전 및

감시
0.67 0.75 0.87 1.01 1.14 1.30 1.48 1.67 1.88 2.12 13.9%

화물 관리 0.74 0.83 0.96 1.12 1.27 1.45 1.65 1.87 2.11 2.38 14.0%

대중교통 0.56 0.63 0.74 0.86 0.98 1.13 1.29 1.47 1.67 1.90 14.7%

환경 보호 0.06 0.07 0.09 0.12 0.14 0.18 0.22 0.27 0.32 0.39 23.8%

자동차

텔레메틱스
0.17 0.20 0.24 0.29 0.34 0.40 0.47 0.55 0.64 0.74 17.6%

주차 관리 0.33 0.39 0.47 0.57 0.67 0.80 0.95 1.11 1.30 1.53 18.7%

요금 징수 1.46 1.62 1.85 2.13 2.38 2.69 3.01 3.37 3.75 4.16 12.5%

자율 주행 0.11 0.13 0.17 0.20 0.25 0.30 035 0.42 0.50 0.60 20.6%

총비율 6.34 7.17 8.30 9.70 11.01 12.62 14.37 16.30 18.45 20.87 14.3%

□ 아시아·태평양 지역의 ITS 시장 규모
※ 단위(BN) = 10억 달러

※ 출처: Intelligent Transportation System Market


